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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA -SSTnr 1
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z budowa placu zabaw przy : Szkole Podstawowej im.
Bohaterow Westerplatte w Stroniu Slaskim, ul. Ko$ciuszki 57, 57-550 Stronie Slaskie.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacje techniczng stosuje sig, jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robét

Ustalenia zawarte w niniejszej ogdlnej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne, wspolne dla robdt
objetych szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi w kolejnosci ich wykonywania:

SST nr 1. WYMAGANIA OGOLNE,

45112210-0 SST nr 2. USUNIECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ ZADARNIONEJ ,
45214100-1 SST nr 3. OBRZEZA BETONOWE (TRAWNIKOWE)

37535200-9 SST nr 4. WYPOSAZENIE PLACOW ZABAW,

45233000-9 SST nr 5. PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO,

45214100-1 SST nr 7. NAWIERZCHNIA BEZPIECZNA,

45236250-7 SST nr 8. WYKONANIE TRAWNIKA, PIELEGNACJA ZIELENI,

1.4. OkreS$lenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:

1.4.1. Wysokos¢ swobodnego upadku - Przez wysoko$¢ swobodnego upadku nalezy rozumied
najwigksza odlegtos$¢ pionowa migdzy wyraznie okre§lona powierzchnig podparcia ciata a znajdujaca
si¢ nizej powierzchnia, na ktdra ono spada. Przy wyznaczaniu wysoko$ci swobodnego upadku nalezy
uwzgledni¢ mozliwe przemieszczenia urzadzenia i uzytkownika. Wyraznie okre$lona powierzchnia
podparcia ciala moze by¢ kazda nieruchoma powierzchnia, do ktorej dostep jest wolny.

1.4.2. Inspektor nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.4. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.5. Koryto - element uformowany w powierzchni terenu w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.7. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

c) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze.

d) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
1.4.8. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych roboét z dopuszezonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.9. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gitgbokosci
przemarzania.



1.4.10. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemne;j, dotyczace sposobu realizacji i robot lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowey.

1.4.12. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji i projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

1.4.13. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.14. Przedmiar rob6t - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.15. Teren budowy - teren udost¢pniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4.16. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebna cato$é
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego pehienia funkcji techniczno-uzytkowych.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

1.5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, egzemplarz
dokumentacji projektowej i komplet SST.

1.5.3. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegolowych warunkach umowy.

1.5.4. Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci, wymiary podane na pi§mie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementow budowli musza wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjq projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.5. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloéciach okre§lonych
przez Inspektora nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora
nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony
w ceng zadania.

1.5.6. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

1. Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

2. Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
uciazliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje budynkow,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

b) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bgdzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oso6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji roboét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sig uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczna wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organdéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.9. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez .jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnoscia.

Inspektor nadzoru bgdzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci 1 drog
wewngetrznych. jednakze, ani Inspektor nadzoru ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.



1.5.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sig¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialdw i wyposazenia na i z terenu robot. Inspektor nadzoru moze polecié, aby
pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej .

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora
nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby zagospodarowanie terenu z wszystkimi budowlami, urzadzeniami i
ros$linno$cia byto w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 7 dni po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca begdzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprz¢tu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w
sposéb ciagly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki
wynikte z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora nadzoru.

1.5.14. Réwnowaznos$¢ norm i zbioro6w przepisOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢
maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa
panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ roéwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
Roznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawceg i przedtozone Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.15. Zaplecze

Zaplecze budowy wykonawca przygotowuje na w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru (dotyczy tez
poboru wody i energii elektrycznej).



2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materialow

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow beda formowane w hatdy i wykorzystane przy
zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgodg Inspektora
nadzoru.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwosci i byly dostepne
do kontroli przez Inspektora nadzoru.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze
co najmniej tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu, na jako§¢ wykonywanych robot i speini wymogi BHP.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania .jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawceg na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki
badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatlow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inspektora nadzoru, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jako$ci materiatlow. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary robot z czegstotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem pomiaréw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST , stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pis$mie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub - aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w p. 11 ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawcg Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach ( 1) - (3) nastgpujace
dokumenty:

1. protokoty przekazania terenu budowy

2. umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

3. protokoty odbioru robot,

4, protokoty z narad i ustalen,

5. korespondencj¢ na budowie.

Protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Wszystkie propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy powinny by¢ przedstawiane w formie
pisemnej i przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora nadzoru powinny by¢ przedstawione Wykonawcy pisemnie. Wykonawca je
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dokumentéow budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy
robot.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.



Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do protokotow.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony W czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w msjako
dhugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj .

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji .
Wszystkie urzadzenia pomiarowe begda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedq wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami.
Beda one dotaczone w formie oddzielnego zatacznika, ktorego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jako$ci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiodr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o
tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos$¢ i ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na



podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i1 uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i .jakosci wykonanych czeséci robot. Odbioru czg§ciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbioru robdt dokonuje Inspektor
nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr. ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny .jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikdéw badan i pomiard6w, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robo6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne ),

3. wyniki pomiaroéw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego po konsultacji z Wykonawca.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest wykonanie robot zgodnie z projektem, SST, potwierdzone odpowiednim
odbiorem robot.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 2

45112210-0
USUNIECIE WARSTWY ZIEMI.

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z usunigciem ziemi, w ramach inwestycji wykonania placu zabaw przy Szkole
Podstawowej im. Bohaterow Westerplatte w Stroniu Slaskim, ul. Ko$ciuszki 57, 57-550 Stronie
Slaskie.

1.2 Zakres stosowania

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje usunigcie ziemi zadarnionej.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy ziemi nadajacej si¢ do powtérnego uzycia
nalezy stosowac:

spycharki,

topaty, szpadle, taczKi i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych.

4. TRANSPORT
Ziemig nalezy przemieszcza¢ za pomoca spycharek na wskazane miejsce.

5. WYKONANIE ROBOT

Warstwa ziemi powinna by¢ zdjeta srednig warstwa 15cm z przeznaczeniem do wywiezienia na
miejsce sktadowania z mozliwos$cia pozniejszego uzycia przy wykonywaniu trawnika.
Zagospodarowanie nadmiaru ziemi powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inspektora nadzoru.

Nastepnie z catosci terenu przeznaczonego pod nawierzchnig syntetyczna nalezy usunaé warstwe
ziemi na kolejne 15cm z przeznaczeniem do wywiezienia na miejsce sktadowania.

Ziemig nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robot,
wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubo$¢ warstwy humusu),
nalezy dodatkowo stosowac¢ r¢czne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe ziemi nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy ziemi powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowe;,
SST lub wskazana przez Inspektora nadzoru, wedtug faktycznego stanu wystgpowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia ziemi.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest 1 m® powierzchni zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.
Wg dokumentacji projektowej stanowi to powierzchnie 118,375m? plus konieczny zapas.
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8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wedlug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest wykonanie robot zgodnie z projektem, SST, potwierdzone odpowiednim
odbiorem robét.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 3

45214100-1
OBRZEZA BETONOWE (TRAWNIKOWE)

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem obrzezy ograniczajacych nawierzchni¢ bezpieczna placu zabaw, w
ramach inwestycji wykonania placu zabaw przy Szkole Podstawowej im. Bohaterow Westerplatte w
Stroniu Slaskim, ul. Kosciuszki 57, 57-550 Stronie Slaskie.

1.2 Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje wykonanie obrzezy ,trawnikowych”
grubosci 6 cm.

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Obrzeze betonowe — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni
znajdujacych sig na tym samym poziomie lub na réznych poziomach stosowany w celu oddzielenia
granicy pomigdzy réznymi powierzchniami.

2. MATERIALY

2.1. Zgodnos¢ materiatéw z dokumentacja projektowa

Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST.
2.2. Stosowane materiaty

Przy ustawianiu obrzezy na fawach mozna stosowac nastgpujace materiaty:

obrzeza betonowe 6x25cm (lub 6x20cm),

piasek na podsypke,

cement do podsypki,

wodg.

2.3. Obrzeza betonowe

2.3.1. Wymagania ogdlne wobec obrzezy

skosne krawgdzie obrzeza powyzej 2 mm powinny by¢ okreslone jako fazowane, z wymiarami
deklarowanymi przez producenta,

obrzeze moze mie¢ profile funkcjonalne,

powierzchnia obrzeza moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrdbee lub obrébce chemiczne;j.

2.3.2. Wymagania techniczne wobec obrzezy
Wymagania techniczne stawiane obrzezom betonowym okre$la PN-EN 1340 w sposob przedstawiony
wtab. 1 Tablica 1. Wymagania do tyczace wlasciwosci obrzezy betonowych

Badana wilasciwos¢ Klasa | Oznaczenie | Wielko$¢ pomierzona

Wartos$ci dopuszczalnych odchytek od
wymiar6w nominalnych, z doktadnoscia -
do milimetra

Dhugos$é; + 1%, [14mm, i [110mm
Wymiary dla innych czgsci: £ 5%, > 3 mm, < 10 mm

Nasigkliwo$¢ % masy 3 B Wartos¢ srednia, mniejsza lub rowna 6%

Odpornos¢ na zamrazanie/ rozmrazanie z
udziatem soli odladzajacych, ubytek 3 D
masy po badaniu kg/m2

Wartos¢ $rednia mniejsza lub rowna 1% przy czym zaden
pojedynczy wynik nie wigkszy od 1,5%
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o L Charakterystyczna wytrzymato$¢ na zginanie 3,5 MPa,
Wytrzymatos$¢ na zginanie MPa 1 F ale kazdy pojedynczy wynik >2,8 MPa
P . Pomiar wykonany zgodnie z metoda opisang w
Klasa odpornosci na §cieranie 3 | . . - .
zalaczniku G do normy; nie mniejsza lub rowna 23mm

Aspekty wizualne

a) powierzchnia obrzeza nie powinna mie¢ rys i
odpryskow,

Wyglad J b) nie dopuszcza sig rozwarstwien w obrzezach
dwuwarstwowych

¢) ewentualne wykwity nie sa uwazane za istotne

a) tekstura powinna by¢ poréwnana z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,

b) réznice w jednolitosci tekstury, spowodowane nie
uniknionymi zmianami we wlasciwosci surowcow i
warunkow twardnienia, nie s3 uwazane za istotne

Tekstura J

a) réznice w jednolito$ci zabarwienia, spowodowane
Zabarwienie J nieuniknionymi zmianami wtasciwosci surowcoéw lub
warunkow dojrzewania betonu, nie sa uwazane za istotne

Odpowiednie dokumenty badan powinien dostarczy¢ producent.

4. TRANSPORT

4.1. Transport obrzezy

Obrzeza betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportowymi.

Obrzeza betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w
kierunku jazdy.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany §rodka transportowego wigcej niz 1/3
wysokosci tej warstwy.

4.2. Transport pozostatych materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST nr 1 Wymagania ogélne punkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robdt obejmuja:

roboty przygotowawcze,

wykonanie tawy,

ustawienie obrzezy,

roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowe;j lub wskazan
Inspektora:

ustali¢ lokalizacje robdt,

ustali¢ dane niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych wysokos$ciowych,
usunaé przeszkody, np. stupki, pacholki, elementy drog, ogrodzen itd.
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ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robdt,

okresli¢ kolejnos¢, sposéb i termin wykonania robdt.

5.4. Wykonanie tawy

5.4.1. Koryto pod obrzeze

Wymiary wykopu, stanowiacego koryto pod ustawienie obrzeza, powinny odpowiada¢ wymiarom
tawy z podsypki cementowo-piaskowej lub betonu B10

5.5. Ustawienie obrzezy betonowych

5.5.1. Zasady ustawiania obrzezy

Obrzeza stosowane sa jako ograniczenie boczne nawierzchni. Swiatto opornika wynosi +3 cm
powyzej nawierzchni chodnika lub inna warto$¢ podana w dokumentacji.

Zewngtrzna $ciana obrzeza od strony przeciwnej hawierzchni powinna by¢ po ustawieniu obrzeza
obsypana piaskiem, zwirem, lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Do robot
wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych
warunkow terenowych, takie jak:

odtworzenie elementow czasowo usunigtych,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatéw wykonane przez
dostawcow itp.),

sprawdzi¢ cechy zewngtrzne obrzezy.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego obrzezy nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i oceng uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340.

Badania pozostatych materiatlow stosowanych przy ustawianiu obrzezy betonowych powinny
obejmowac whasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatdéw w punkcie 2.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie koryta pod tawg

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi do 2 cm. Zaggszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z
punktem 5.4.1.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) zgodnos¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.

Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ do 0,5 cm na kazde 10 m tawy,

b) wymiary taw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 10 m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynosza:

- dla wysokosci do 5% wysokosci projektowanej,

- dla szerokosci do 5% szerokosci projektowanej,

¢) ré6wnos¢ gornej powierzchni taw.

Rownosé gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 10 m
tawy, trzymetrowej taty. Przeswit pomiedzy gorna powierzchnia tawy i przylozong tata nie moze
przekraczac 1 cm,

d) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ 2 cm na kazde
10 m wykonanej tawy.
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6.3.3. Sprawdzenie ustawienia obrzezy

Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdzac:

dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi do 0,5 cm na
kazde 10 m ustawionego obrzeza,

dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowanej, ktore
wynosi do 0,5 cm na kazde 10 m ustawionego obrzeza,

rowno$¢ gornej powierzchni obrzezy, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 10 m
obrzeza, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomi¢dzy gérna powierzchnia obrzeza i przytozona
fata nie moze przekracza¢ 0,5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionego obrzeza..
WQg projektu powinno by¢ zamontowane 49mb obrzezy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

wykonanie koryta pod tawe,

wykonanie tawy,

wykonanie podsypki.

Odbior tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami SST nr 1 Wymagania ogélne, dokumentacja
projektowa oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnos$ci jest wykonanie rob6t zgodnie z projektem, SST, potwierdzone odpowiednim
odbiorem robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 | PN-EN 197-1:2002 Cement. Czg$¢ l Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. | PN-EN 206-1:2003 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

3. | PN-EN 1340:2003 Obrzeza betonowe. Wymagania i metody badan

4. | PN-88/B-06250 Beton zwykty

5 | PN-B-11111:1996 Kl_’uszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

6. | PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

7. | PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 4

37535200-9 ]
WYPOSAZENIE PLACOW ZABAW

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem wyposazenia placu zabaw, w ramach inwestycji wykonania placu
zabaw przy Szkole Podstawowej im. Bohateréw Westerplatte w Stroniu Slaskim, ul. Kosciuszki 57,
57-550 Stronie Slaskie.

1.2 Zakres stosowania
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.
1.3 Zakres robét objetych SST
Zakres robodt okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje montaz urzadzen i elementow:
A.- Zestaw zabawowy 1 szt.
B.- Hustawka z dwoma siedziskami 1 szt.
C.-Bujak sprezynowy dla 4 dzieci 1 szt.
D.-Bujak sprezynowy dla 1 dziecka 1 szt.

Tablica informacyjna 1 szt.
Lawka parkowa 2 szt.

Kosz na $mieci 1 szt.

Techniczne i funkcjonalne opisy szczegotowe zgodnie z Opisem Placu Zabaw pkt.3.2

Montaz urzadzen -zgodnie z instrukcja dostarczona przez producenta, przyktad w pkt.3.1 Opisu Placu
Zabaw.

2. MATERIALY
Montowane urzadzenia zabawowe muszg posiada¢ wazne certyfikaty zgodnos$ci z norma [1].
Klasyfikacja materiatow pod wzgledem dtugosci gwarancji:

25 lat na wszystkie $cianki z kompozytu, stupy stalowe oraz rury ze stali nierdzewne;j,

10 lat na twardy plastik, elementy metalowe, podtogi ze sklejki i drewniane shupy,

5 lat na sprezyny, siatki, elementy plastikowe formowane rotacyjnie i taczniki metalowe
3 lata na elementy ruchome.

3. SPRZET

Zgodnie z instrukcja producenta przedmiotu.

Niezbedne narzedzia: szpada, topata, poziomica, miarka, Srubokret, wiertarka, wiertta, komplet
kluczy, ubijak, listwa, ubijak gruntu, zaciski i inne

4. TRANSPORT
W ramach zaméowienia.

5. WYKONANIE ROBOT

Montaz urzadzen placu zabaw i elementéw malej architektury wykonywany jest przez ekipy
montazowe producenta lub przez wykonawce placu, zgodnie z instrukcja producenta przedmiotu oraz
norma PN-EN 1176:2009.
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Lokalizacja urzadzen zgodna z projektem, z zachowaniem stref bezpieczenstwa.

W fundamentowaniu urzadzen wyposazenia placu zabaw fundamenty wigkszosci urzadzen
umieszcza si¢ 40- 60 cm pod powierzchnia gruntu.

Réwnoczesdnie pamigtac nalezy, ze drewno nie moze stykac sie z gruntem,

Zatozono, ze zastosowane urzadzenia zostana zamontowane w gruncie na fundamentach wykonanych
Z betonu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176, prawie budowlanym,
ustawie o ogdlnym bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury. Inspekcja ta
zalecana jest wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw.

Za stan techniczny urzadzen na placu zabaw oraz wystgpowania wszelkich nieprawidlowosci i
zagrozen zawsze odpowiada wlasciciel placu. Obowiazek zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw
spoczywa na wilascicielu, bez wzgledu czy instalowane urzadzenia posiadaja certyfikat zgodnosci z
norma. Dlatego tez bardzo istotne jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodno$ci z normami po
montazu urzadzen zabawowych.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 szt. (sztuka) zamontowanego i kompletnego urzadzenia lub elementu

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wedlug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest wykonanie montazu urzadzen, potwierdzone odpowiednim odbiorem robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-EN 1176:2009, grupa norm,

2. PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujqce upadki -- Wyznaczanie krytycznej wysokosci
upadku.,

3. PN-81 B-03150.01-02 Konstrukcje z drewna i materiatéow drewno-pochodnych

4. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o0 ogéilnym bezpieczernstwie produktéw, Dz.U. z 2003 r. Nr 229, poz. 2275, z
p6zn. zmianami,

5. Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie bezpieczernstwa i higieny w
publicznych i niepublicznych szkolach i placowkach Dz.U. 2003 nr 6 poz. 69.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 5

45233000-9
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem warstwy podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie pod nawierzchnig elastyczna placu zabaw, w ramach inwestycji wykonania placu zabaw
przy Szkole Podstawowej im. Bohateréw Westerplatte w Stroniu Slaskim, ul. Ko$ciuszki 57, 57-550
Stronie Slaskie.

1.2 Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Zakres robdt okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:

podbudowe pomocnicza z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie, w warstwie grubosci
15cm,

podbudowe pomocnicza z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, w warstwie grubosci 5
cm. ,

Alternatywnie:

podbudowe pomocnicza z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie, w warstwie grubosci
20 cm,

podbudowe pomocnicza z betonu B10, w warstwie grubosci minimum 2,5 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - zaggszczona mieszanka,
ktéra stanowi warstwe nos$na projektowanej nawierzchni.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST nr 1 Wymagania ogolne punkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢:

kruszywo tamane 0,05 - 5 mm uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru lub innych tworzyw mineralnych,

kruszywo tamane 4 - 31,5 mm uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm, lub innych tworzyw mineralnych.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i domieszek gliny.

2.2. Wymagania dla materialéw

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedtug PN-B-06714 powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi w tablicy 1.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
do goérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa
nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.
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Tablica 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki kruszywa na podbudowe z kruszywa tamanego

stabilizowanego mechanicznie

Wymiar oczek sit #, mm mieszanka mineralna 0/31,5 mm
Przechodzi przez:
63 100
31,5 100
20 78 -100
16 80-93
12,5 61-86
8 51-74
4 38-59
2 26-42
1 19-32
0,5 14 - 24
0,25 8-15
0,125 4-12
0,075 2-10

2.2.2. Whasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.

Wyszczegdlnienie witasciwosci Wymaganie Badania wedtug
Lp
1 | Zawarto$¢ ziaren mniejszych, % (m/m) 2+10 PN-B-06714-15
2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawartosc ziaren nieforemnych, % (m/m), nie wiecej niz 35 PN-B-06714-16
4 iiwartosc zanieczyszczen organicznych, % (m/m), nie wiecej 1 PN-B-06714-26
Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metodg | )
> bl wedtug PN-B-04481 30+70 BN-64/8931-01
Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nie wiecej 35
6 | niz 30 PN-B-06714-42
b) scieralno$¢ czeSciowa po 1/5 petnej liczby obrotéw, nie
wiecej niz
7 | Nasigkliwos$¢, %(m/m), nie wiecej niz 3 PN-B-06714-18
3 Mrozoc?dp).ornosc, ubyte!< mz?sy pp .2.5 cyklach zamrazania i 5 PN-B-06714-19
odmrazania, % (m/m), nie wiecej niz
9 Z?wa'rtoss: zwlqzkow siarki w przeliczeniu na SOs, % (m/m), 1 PN-B-06714-28
nie wiecej niz
10 V\ﬁskazmk nosnosci V\{nosmleszankl kruszywa, %, nie mniejszy 30 PN-S-06102
niz: (przy zageszczeniu ls
2.2.3. Woda

Nalezy stosowac¢ wodg wedhug PN-B-32250.

3.SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:




- zageszczarek ptytowych Iub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowg powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST nr 3 Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczeniem podioza.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do podbudowy.

5.2. Mieszanka kruszywa

Mieszankg kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
przetransportowac na miejsce wbhudowania i rtownomiernie roztozy¢.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
roztozona w sposob zapewniajacy osiagni¢cie wymaganych spadkow.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wedtug BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci wedlug tablicy 2 tj. osiagnigcie wartosci Is>_ 1,00.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy
obciaza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zageszczenie podbudowy

Zaggeszczenie kazdej warstwy powinno odbywac¢ si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia tj osiagnigcie wartosci Is>_ 1,00.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé¢ wedlug BN-77/8931-12.

6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy
3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie

Lp Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
1 | Szerokosc podbudowy min w 2 miejscach

2 | Réwnosc co 10 m tatg w kazdym kierunku

3 | Spadki poprzeczne min w 5 miejscach

Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 200 m’

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m®

4 | Grubos¢ podbudowy
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6.3.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rdznic sig¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +/- 1 cm.
6.3.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé 5 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja do 0,5%.

6.3.5. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz do10%,

6.4. Zasady postepowania z niewlasciwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenie od okreslonych powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i
powtodrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniania wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

6.4.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednia gleboko$¢ zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru, uzupelnione nowym materiatem o
odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami, Inspektora
Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
przygotowanie i dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,
zageszczenie roztozonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiarow okreslonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot
Dokumentacja projektowa obejmuje na powierzchni 118,375m? :
a) podbudowe pomocnicza z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, w warstwie grubo$ci
15cm i

podbudowe pomocnicza z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, w warstwie grubosci
5cm
lub
b)podbudowe pomocnicza z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, w warstwie grubosci
20cm i

podbudowe pomocnicza z betonu B10, w warstwie grubos$ci minimum 2,5 cm, z zachowaniem
spadku 2%

21



9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest wykonanie robot zgodnie z projektem, SST, potwierdzone odpowiednim

odbiorem robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

O 00 NOULL B WN

L e S
2 WNRO

. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne.
. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie Scieralnosci w bebnie Los Angeles
. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

Badania
Badania

Badania

. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen obcych
. Oznaczenie sktadu ziarnowego

Badania.
. Oznaczenie wilgotnosci
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.

Oznaczenie ksztattu ziaren

Oznaczenie nasigkliwosci

Oznaczenie mrozoodpornosci metodg bezposrednia
Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen organicznych
Oznaczenie zawartosci siarki metoda bromowa

15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
16. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i

podtoza przez obcigzenie ptytg

17. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg
18. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 6

45214100-1
NAWIERZCHNIA BEZPIECZNA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni bezpiecznej placu zabaw, w ramach inwestycji
wykonania placu zabaw przy Szkole Podstawowej im. Bohateréow Westerplatte w Stroniu Slaskim, ul.
Kosciuszki 57, 57-550 Stronie Slaskie.

1.2 Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje wykonanie nawierzchni bezpiecznej.

2. MATERIALY

Zgodnie z instrukcja producenta nawierzchni.

Materialty musza posiada¢ wazne certyfikaty zgodnosci z norma [1].

Materiaty stanowia:

a) elastyczne elementy montowane za pomoca kotkéw montazowych uktadane np. w cegietke, w
obramowaniu,

b) komponenty do wykonania nawierzchni bezspoinowej w uktadzie: warstwa dolna amortyzujaca i
gbrna — $cieralna (sztywniejsza).

2.1. Opis bezpiecznej nawierzchni

Projektuje si¢ zastosowanie nawierzchni w elementach o wymiarach 500x500mm i grubos$ci stosownej
do amortyzacji upadku dla danego urzadzenia.

Nawierzchnia jest wodoprzepuszczalna, sktada si¢ z mieszaniny granulatu gumowego oraz kleju
poliuretanowego. Ptytki sa pokryte warstwa kolorowego granulatu EPDM. Wierzchnia cze$¢ ptytki
powinna by¢ gtadka, po obwodzie sfrezowana. Zaleca si¢ uktadanie ptytek w ,,cegietke” tj. jeden rzad
wzgledem drugiego przesunigty o pot phytki.

Szczegolowe dane techniczne nawierzchni bezpiecznej

Nawierzchnia w plytach 0,5 x 0,5m.
Powierzchnia gorna: gladka z otwartymi porami
Spodnia strona: naprzemienne guziki (dla drenazu wody)
Maksymalna wysoko$¢ upadku: zgodnie z normg PN EN 1177:2009; EN 1177-2008;
HIC 1000 zgodnie z norma ASTM 1292-2004
Zgodnie z norma PN 1177-1:2009, EN 1177-1:2008
Higiena: posiada atest PZH
Ognioodporno$¢: Klasa E DIN EN 13501-1;2002
Wydtuzenie przy zerwaniu: ok. 40% DIN 53571
Odporno$¢ na $cieranie: rV 5.9 DIN 18035 czgs¢ 6 BS 7188-4
Odporno$¢ chemiczna: warunkowo odporne na kwasy i zasady
Odporno$¢ na stona wodg: odporne wg normy DIN EN ISO 175, DIN EN ISO 3386-2
Odporno$¢ na peknigcie przy niskich temperaturach: 24h/-40 °C. bez peknigé
Odporno$¢ na powstawanie rys przy niskich temperaturach: 5h/-30st. C bez rys
Odporno$¢ na §lizganie: mokry: 50,75, suchy 50 - zgodnie z norma ASTM E 303
Krytyczny punkt nagrzania stonecznego: 0,08 Watt/cm3 zgodnie z norma ASTM E648/3
Odporno$¢ na slizganie: mokry: 0,57 p, suchy 0,65 - zgodnie z norma DIN 18032-2,
2001-04
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Przepuszczalnos¢ wody: (ptytka 40mm) 0,011gpm/in3, (ptytka 70mm ) 0,015 gpm/in3
Wytrzymato$¢ na rozciaganie: min. 0,75 N/mm?2 - zgodnie z DIN 53571

Producent powinien zagwarantowac przyjecie produktu celem recyklingu po okresie eksploataciji.
Materiat: granulat gumowy 90%, poliuretan 10%
Potaczenie ptyt za pomoca kotkéw plastikowych.
Wymagane kolory bezpiecznej nawierzchni zgodne z wytycznymi programu RADOSNA
SZKOLA:

Kolor pomaranczowy RAL 2011 Tieforange

Kolor niebieski RAL 5003 Saphirblau

nawierzchnia wykonana z granulatu EPDM

Grubos¢ i ilos¢ nawierzchni danego koloru powinna by¢ zgodna z projektem pkt. 3.5.
2. 1. Wymagane dokumenty dotyczgce bezpiecznej nawierzchni

- Karta techniczna produktu potwierdzajaca parametry nawierzchni

- Atest Higieniczny PZH

- Certyfikat GS

- Certyfikat Bezpieczenstwa uzyskany zgodnie z PN-EN 1177

- Certyfikat Bezpieczenstwa upadku z danej wysokosci.
- Badanie na zawarto$¢ metali ciezkich
2.2. Sposéb ukladania nawierzchni
Gotowe plyty sa uktadane recznie w sposob przemienny na stabilnej podbudowie. Trwate taczenie
elementow nawierzchni nastgpuje dzigki wykorzystaniu systemowych karbowanych kotkow
montazowych. Kazdy element trwale taczy ze soba cztery kolejne elementy. Zaleca si¢ ukladanie
plytek w ,,cegietke” tj. jeden rzad wzgledem drugiego przesunigty o pot ptytki.
Nawierzchnia bezpieczna obramowana bedzie systemowym obrzezem betonowym o wymiarach
1000x200x60mm na tawie betonowej zwyklej. Obrzeze betonowe powinno by¢ 0,5cm ponizej
gbrnego poziomu nawierzchni bezpiecznej. Dopasowanie plyt na zewnetrznych krawedziach nalezy
zrobi¢ bardzo doktadnie. Nalezy sklei¢ wszystkie ptyty w pierwszym i ostatnim rzg¢dzie do siebie oraz
do krawedzi, aby zapobiega¢ przemieszczeniu i kradziezy ptyt. Nalezy rowniez przyklei¢ wszystkie
plyty typu obrzeze. Przyklejenie jest rowniez koniecznie tam, gdzie ze wzgledu na dopasowanie ptyt
nie jest mozliwe uzytkowanie dostarczonych dybli lub nie sa one ktadzione na ,,cegietke”, np w
szachownicy.

2.3. Warunki niezbedne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Prace powinny by¢ wykonywane przez caly czas instalacji w temperaturze powyzej +4 °C oraz przy
braku opadéw atmosferycznych. Na 2 godziny przed uktadaniem ptyt nalezy je ptasko roztozy¢ na
podtozu. W przypadku koniecznosci klejenia nawierzchni nalezy zwréci¢ uwagg aby podczas
wykonywania prac bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotno$¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40-
90%, a temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej +5 °C od panujacej w danym miejscu
temperatury punktu rosy.

2.4. Sposéb przeprowadzenia odbioru nawierzchni

- Nawierzchnia powinna posiada¢ wymagana grubo$¢ celem zapewnienia bezpieczenstwa upadkoéw z
zadanej wysokosci.

- Ptytki elastyczne powinny posiada¢ jednorodna fakture zewnetrzna.

- Tolerancji w rozmiarach: dtugo$¢ i szeroko$¢: +/- 0,8 %, grubosc¢: +/- 2 mm

- Szczeliny pomigdzy plytkami nie powinny by¢ wigksze niz ok. Smm.

- Rownos$¢ nawierzchni powinna miesci¢ si¢ w przedziale +/- 5 mm na tacie 2 m.

- Powinny by¢ zachowane wzory w nawierzchni zgodne z projektem.

2.5. Pielegnacja i czyszczenie nawierzchni dzigki wysokiej trwatosci nawierzchnia powinna stuzy¢
wiele lat. Nieczystosci nalezy usuwac migkka szczotka lub przemystowym odkurzaczem. Mech lub
glony nalezy usuwa¢ myjka wysokocisnieniowa bez uzytku chemikaliéw. Nalezy pamigtac, ze zbyt
wysokie ci$nienie strumienia wody moze uszkodzi¢ nawierzchnie. Dlatego zrodto strumienia wody
nalezy trzyma¢ w odlegtosci min. 30 od nawierzchni przy zachowaniu maksymalnego ci$nienia 200
bar. Temperatura wody nie powinna przekracza¢ 80°C. Zaleca si¢ przeprowadzenie takiego
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czyszczenia raz w roku. W razie potrzeby mozna czy$ci¢ nawierzchni¢ woda mydlana przy pomocy
szczotki. Nalezy dobrze wyptuka¢ roztwdr z mydlem. Nie mozna uzywac rozpuszczalnikow, gdyz
uszkadzaja nawierzchnig. Kazde ostre narzedzie lub przedmiot moze uszkodzi¢ nawierzchnig.
Regularnie nalezy usuwac z nawierzchni takie przedmioty jak szkto, gwozdzie, kamienie i inne
odpady, réwniez ze wzgledu na bezpieczenstwa bawiacych si¢ dzieci i 0s6b przebywajacych na placu.
Nalezy szczegdlne uwaza¢ w czasie usuwania $niegu zimg w sposob mechaniczny (zgarniacze
$niegu). Posypywanie sola natomiast nie powinno szkodzi¢ nawierzchni i moze by¢ stosowane do
usuwania $niegu. Nawierzchnia nie moze si¢ znalez¢ w stojacej wodzie. W razie braku odprowadzenia
wody po deszczu lub zalanie nalezy poprawic¢ system odprowadzenie wody w podbudowie.
Dhugotrwata wilgo¢ moze spowodowac przebarwienie ptyt oraz ich uszkodzenia. Nalezy unikaé jazdy
pojazdami na nawierzchni. Pod uptywie czasu kolor nawierzchni moze straci¢ intensywnosc.

3. SPRZET
Zgodnie z instrukcja producenta przedmiotu.

4, TRANSPORT
W ramach zamdwienia.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonanie nawierzchni bezpiecznej realizowane jest przez ekipy montazowe producenta lub przez
wykonawce placu, zgodnie z instrukcja producenta przedmiotu oraz normg PN-EN 1176:2009.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176, prawie budowlanym,
ustawie o ogdlnym bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra infrastruktury. Inspekcja ta
zalecana jest wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw.

Za stan techniczny urzadzen i nawierzchni na placu zabaw oraz wystgpowania wszelkich
nieprawidlowosci i zagrozen zawsze odpowiada wla$ciciel placu. Obowiazek zapewnienia
bezpieczenstwa placu zabaw spoczywa na witascicielu, bez wzgledu czy instalowane urzadzenia
posiadaja certyfikat zgodnosci z norma. Dlatego tez bardzo istotne jest przeprowadzanie dodatkowej
kontroli zgodnosci z normami po montazu.

Spadki nawierzchni bezpiecznej powinny wynosi¢ min. 2%. Wyniesienie krawgdzi nawierzchni
bezpiecznej ponad krawedZ obrzeza betonowego ograniczajacego te nawierzchnie rowna sie 0,5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 m® powierzchni nawierzchni bezpiecznej.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania wedlug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

Wykonanie nawierzchni bezpiecznej obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i wykonanie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy nawierzchni o grubosci i
jakosci okges’lonej w dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznej, w ogdlnej ilosci
118,375m".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnos$ci jest wykonanie robét zgodnie z projektem, SST, potwierdzone odpowiednim
odbiorem robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 1176:2009, grupa norm,

2. PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujqce upadki -- \Wyznaczanie Krytycznej
wysokosci upadku.

25



3. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogdlnym bezpieczenstwie produktéw, Dz.U. z 2003 r. Nr 229,
poz. 2275, z p6zn. zmianami,

4. Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny w publicznych i niepublicznych szkotach i placowkach Dz.U. 2003 nr 6 poz. 69.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST nr 7

45236250-7
WYKONANIE TRAWNIKA,

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem trawnika, w ramach inwestycji wykonania placu zabaw przy Szkole
Podstawowej im. Bohaterow Westerplatte w Stroniu Slaskim, ul. Ko$ciuszki 57, 57-550 Stronie
Slaskie.

1.2 Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
zatozeniem trawnikdéw dywanowych.

Zakres robdt obejmuje:

trawniki dywanowe z obsianiem nasionami traw warstwy ziemi urodzajnej grubosci 5 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia posiadajaca zdolno$¢ produkc;ji roslin.

2. MATERIALY

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace
charakterystyki:

- nie moze by¢ zagruzowana, przerosni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Do nawozenia gleby moze by¢ stosowany kompost lub nawdz mineralny

Nasiona traw mozna stosowac¢ w postaci gotowych mieszanek. Rodzaj mieszanki do wysiania wymaga
akceptacji Inspektora Nadzoru.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasg, numer normy
wedtug ktorej zostala wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu,
fosforu, potasu - N.P.K.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.

3. SPRZET

Sprzet do pozyskania ziemi urodzajnej - spycharka gasienicowa, do zatadunku ziemi koparka.
Sprzet uzywany do uprawy gleby - glebogryzarka.

Sprzet do zakladania trawnikow - wat kolczatka oraz wat gladki.

Sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, pod warunkiem, ze nie uszkodzi si¢
ani nie pogorszy jakosci transportowanych materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.2. Wykonanie trawnikéw dywanowych

Wyznaczenie miejsc wykonania trawnikow nalezy wykona¢ na podstawie Dokumentacji Projektowe;.
Wymagania dotyczace wykonania robot zwiazanych z trawnikami sa nastepujace:

teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu, kamieni i zanieczyszczen,

przy wymianie gruntu rodzimego nieurodzajnego na ziemi¢ urodzajna teren powinien by¢ obnizony w
stosunku do kraweznikéw o okoto 5 cm,

teren powinien by¢ wyrownany i splantowany, ze spadkiem 1-3% dla odptywu wod opadowych
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ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowna warstwa wysokosci 5cm i wymieszana z nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy walowa¢ watem gtadkim a potem watem — kolczatka Iub
zagrabic,

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny oraz wczesno-jesienny,

na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci 1 do 4 kg na 100 mz, chyba ze Projekt
przewiduje inaczej,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkow dla podsiakania wody. Jezeli przykrycie nasion nastapito przez
watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac¢ watu gladkiego.

5.6. Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania przebudowy drég, ulic itp. w sasiedztwie istniejacych drzew, nastgpuje pogorszenie
warunkow glebowych, co niekorzystnie wptywa na wzrost i rozwdj tych drzew. Nalezy zabezpieczy¢
deskami pien drzewa, by nie uszkodzi¢ go w trakcie trwania robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakos$ci trawnikéw

Kontrola w zakresie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwalke,

wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajna z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
prawidlowosci uwalowania terenu,

zgodnosci sktadu mieszanki traw z ustaleniami,

gestosci zasiewu nasion,

dosiewania plaszczyzn trawnikéw o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy,
Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:

prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. "tysin"),

braku obecnosci gatunkdéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa:
dla trawnika dywanowego - m2 (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

Wykonanie trawnika dywanowego obejmuje:

prace pomiarowe,

roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi urodzajnej,
zakup 1 transport materiatdéw na miejsce wbudowania,

zakladanie trawnikow.

Dokumentacja projektowa obejmuje:

trawnik dywanowy na warstwie humusu 5 cm .

9. PODSTAWA PELATNOSCI
Podstawa ptatnos$ci jest wykonanie robét zgodnie z projektem, SST, potwierdzone odpowiednim
odbiorem robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-G-98011 Torf rolniczy.
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