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WYKAZ SPECYFIKACJI

L.p. | Nr specyfikacji Tytut specyfikacji
1 D-M-00.00.00 | Wymagania ogolne
2 D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
3 D-01.02.01 Usuniecie drzew i krzakow
4 D-01.02.02 Zdjecie warstwy humusu i/lub darniny
5 D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne
6 D-02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych
7 D-03.01.01 Przepusty pod korong drogi
8 D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza
9 D-04.02.01 Warstwy odsgczajgce
10 D-04.00.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne
11 D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
12 D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
13 D-05.03.08 Nawierzchnia podwojnie powierzchniowo utrwalana
14 D-06.03.01 Scinanie i uzupetnianie poboczy
15 D-06.04.01 Rowy - renowacja




D -M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

SST - szczego6towa specyfikacja techniczna

PzJ - program zapewnienia jako
bhp. - bezpieczestwo i higiena pracy



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacgchnicznej (OST) &
wymagania ogoélne dotygeze wykonania i odbioru robot drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest dodmit®m przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we W&iwa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogoélne, wspoine
dla robot objtych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi did6t drogowych we
wsi Nowa Morawa.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrélenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cata
techniczno-uytkowa (droga) albo jego e#¢ stanowica odrbny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemmygzet).

1.4.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dawurdab postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danyd&kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawigpgo, 0 ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roladininistrowanie kontraktem.

1.4.4. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.6. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzjeymi jezdnie.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmiaz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub tagéz wykopu, ktéra jest ograniczona korpdrogi i
skarpami rowow.

1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu utazenia w nim
konstrukcji nawierzchni.



1.4.10.Materiaty - wszelkie tworzywa niegzne do wykonania robét, zgodne z
dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane priregniera/
Kierownika projektu.

1.4.11.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgtlych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieraly a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.

c) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stisca do przenoszenia obzén od ruchu na
podiaze.

d) Warstwa odgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtaj st do
nawierzchni.

1.4.12.0dpowiednia (bliska) zgodid - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddwlanych.

1.4.13.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasrenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zgganych z nj urzgdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze réwnie obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzen
chronicych ludzi i srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.14.Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadow,
umieszczenia ugdzer organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzska
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.15.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchgi do
gkebokaici przemarzania.

1.4.16.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane
Wykonawcy przez layniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu
realizacji robo6t lub innych spraw zygianych z prowadzeniem budowy.

1.4.17.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizychgdaca autorem dokumentac;ji
projektowe;j.

1.4.18.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghjmi, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku edvéwek zwierat dziko zyjacych lub uradzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.19.Przetargowa dokumentacja projektowa e¢$ézdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.20.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.



1.4.21.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiaggego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakciejakorzce czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robét, bezpiearstwo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodaa
dokumentagj projektovg, SST i poleceniami ktyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przeka
Wykonawcy teren budowy oraz jeden egzemplarz doktmeg projektowej i jeden
komplet SST.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykenamdiworzy i utrwali na
whasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa etizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegétowych waruniaaswy.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovyg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkade&kumenty przekazane
Wykonawcy przez layniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania
okreslone w ch@éby jednym z nich gobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obouje
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnychOgélnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa btedéw lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsbwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie § wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetigtyy zgodne z dokumentagj
projektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSkda uwazane za warti
docelowe, od ktérych dopuszczalne edchylenia w ramach olkdlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatdw i elementéw budowli sau wykazywa& zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqgzekracza dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedag w petni zgodne z dokumentacj
projektowg lub SST i wplynie to na niezadowajej jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostan zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykmmgponownie
na koszt Wykonawcy.



1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawva
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe uggzenia
zabezpieczafpe, w tym: ogrodzenia, pgeze oraz wszelkie innérodki niezlzdne do
ochrony robo6t, wygody spoteczéw i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen kontraktov.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotycgce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepiséw i
norm dotyczacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgdzie
unikat uszkodzé Ilub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezerm innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévégalojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekéw wodnych pytatlob substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich
przepiséw sprawny spgzprzeciwpagarowy, rownie w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne ¢mlg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpsim oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgoearem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przezrsonel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwatygsszkodliwe dla otoczenia, nie edn
dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, ollmego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materialy odpadowezyie do robdt bdg mialy aprobai techniczig
wydary przez uprawniofn jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow seodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu
rob6t ich szkodliwé zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagygechnologicznych wbudowania.zé$ wymagaj tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzytmagod: na wycie tych materiatbw od wiaiwych
organéw administracji pestwowe;.

Jereli Wykonawca wyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagtenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawigj

1.5.8.0chrona whasriei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragji, kable itp. Wykonawca zapewni Wtwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmtzeh w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalsi¢jikonawca bezzwiocznie
powiadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladz@z kedzie z nimi
wspoOtpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @a&pr
Wykonawca bdzie odpowiadd za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i gdzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawssjo.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigegco informowany o wszystkich
umowach zawartych pogdzy Wykonawg a wiagcicielami nieruchomgri i dotyczcych
korzystania z wtasrsoi. Jednake, ani lrzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdé{p one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicaenaciskédw osi na
drogach publicznych przy transporcie materiatéw yipesaenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niezine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadntywiaych) i o kadym takim
przewozie bdzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu
moze polecé, aby pojazdy nie speinige tych warunkéw zostaly usgte z terenu
budowy. Pojazdy powodage nadmierne obgienie osiowe nie dnlg dopuszczone na
Swiezo ukmczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcaedrie
odpowiadat za napravwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy.



W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych ztowia oraz nie spetnigjych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgie,
socjalne oraz spe¢ki odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpiésiga publicznego.

Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrenrob6t i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uywane do robét od daty rozpatia do daty wydania potwierdzenia
zakaczenia robét przez myniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowa jejb
elementy byly w zadowalgym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyregq to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie [diej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgnmimwytyczne, ktére s w jakikolwiek
sposOb zwizane z wykonywanymi robotami ietizie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dazie w pelni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymaggrawnych odnénie znakdéw
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odsieniu do sprgu, materiatow lub
urzadzen wzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposolagly bedzie
informowat Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiggc kopie
zezwol@ i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obcizenia i
wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckryje
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniewgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasae konkretne normy i
przepisy, ktore spetntamaj materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, keda obowhzywat postanowienia hajnowszego wydania lub poprawionegiania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepisymastwowe lub odnosgzsie do konkretnego
kraju lub regionu, mag by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevyoR;
réwny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przezyniera/Kierownika projektu. Riice



pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanmi musza by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawc i przediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne
pozostaléci 0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgttk na terenie budowy
beds uwazane za wlasnd Zamawiagcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoni
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawjeym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu
wykonania robét i/lub wysoké kwoty, o ktdn nalezy zwiekszy¢ cere kontraktova.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkoxgystaniem jakichkolwiek
materialdw przeznaczonych do robét, Wykonawca ptaed Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacptyczce proponowanegarodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matémw jak réwnie odpowiednie
Swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegadia nie oznacza automatycznie
wszelkie materialy z danegoddita uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze
materialy uzyskane z dopuszczonegodta w sposob goty spetniaj wymagania SST w
czasie realizacji robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy i ziwne w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu.
Jeli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatléw do innych
robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychtariatow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przeziyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko.zd@ sk z jego hieprzyjciem,
usungciem i niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewigluinozliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naifgp 3 tygodnie przed ayciem
tego materiatu, albo w okresie dbhzym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez iyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj
materiatu nie mze by pézniej zmieniany bez zgody gniera/Kierownika projektu.



2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane imaatedo czasu gdy dala
one wyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczgsiami, zachowaly swegjjakas¢
i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@agbzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykoravczaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwornie materialtdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgofiriostosowanych metod produkcji z
wymaganiami. Probki materiatdbw mpgy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §giavosci.
Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okigonej partii materiatow
pod wzgédem jakgci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekci
wytworni, musza by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materiatldw w czasie przeprowadZasgekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych
czegsci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow przeznaczonych do realizacji
robét,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Iayniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprda@nia inspekcji i
bada w tych miejscach.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spgti, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakowykonywanych robét. Spez uzywany do
robét powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, sgrrzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przeziyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robét, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhiatzyniera/
Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotovs do pracy. Powinien lyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzajcych dopuszczenie sgte do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowa sprzt jak réwniez naprawig lub wymienia
sprzt niesprawny.



Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania
warunkéw umowy, zostanprzez Iizyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowyzany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu,
ktére nie wptyn niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie robét zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamiaénzyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umpw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagdbspetnié wymagania dotycce
przepisdéw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwdmgzh naciskdw nasoi innych
parametrow technicznyctSrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag byé
dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuw& na biegco, na whlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jegagaja na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbddnie z warunkami
umowy oraz za jaké zastosowanych materiatéw i wykonywanych robétichezgodndcé z
dokumentagj projektows, wymaganiami SST oraz poleceniamizyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdypnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytygzem planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiaramzgdnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgan
usunite przez Wykonawge na wlasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze sk
skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy §raipiprzez layniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsck przez Irkyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpedzialngci za ich doktadng:.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementéw robotetla oparte na wymaganiach okienych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a zakw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na
rozwazamng kweste.



Polecenia Ilayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytubmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami
aby osigma¢ zatazorg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jak@ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontrolipagbjc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania prébek i bademateriatow
oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mee zaadac
od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniaze poziom ich
wykonywania jest zadowalgjy.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nietalysone tam okrdone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jekbnieczny, aby zapewhiwykonanie
robot zgodnie z umog

Wykonawca dostarczy #gnierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze
wszystkie stosowane udzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty
prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okggjacych procedury
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje
0 jakichkolwiek niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub chétmdawczych. Zeli niedocagnigcia
te kxda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymaycie do rob6t badanych materiatéw i dépije do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i
stwierdzona zostanie odpowiednia j&kéych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem adeteriatow
ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji
mog by¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do badla



Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewniop mozliwos¢ udzialu w
pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek ¢ds dostarczone przez Wykonagvci
zatwierdzone przez kyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone priykonawe
do bada wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposOb zaakceptowany przemiara/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaedlzie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktére hudeatpliwosci co do jakéci, o ile
kwestionowane materialy nie zossaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z whasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kogziyokrywa Zamawiagy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaredly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow@& mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepte przez layniera/
Kierownika projektu.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub badlawykonawca powiadomi liyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i termini@rpiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi senf@ ich wyniki do akceptacji kyniera/
Kierownika projektu.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportow z wynikami badajak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym
W programie zapewnienia jas@.

Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane trynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzbro innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania
prébek i badania materiatbw w miejscu ich wytwaiagrozyskiwania, a Wykonawca i
producent materiatdw powinien udzielnhu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonagygooprzez midzy innymi swoje badaniactzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstamjaikéw wlasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefaprobki materiatow i prowadéi
badania niezalmie od Wykonawcy, na swdj koszt.zé&8 wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy g niewiarygodne, to kynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie
na whlasnych badaniach przy ocenie zgadnomaterialtdw i rob6t z dokumentacj
projektovwg i SST. Mae réwniez zleciéc, sam lub poprzez Wykonagcprzeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych baftlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku



calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badapobierania prébek poniesione
zostan przez Wykonawe

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okréonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz
wihasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polslkg Normg lub

— aprobaj techniczg, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacjy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robdidhie posiadate dokumenty, okitajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badeykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentagj projektovg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwoaieniu Irkyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robétriminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bjd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vélepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukaczenia
wszystkich rob6t. Bidne dane zostgnpoprawione wg instrukcji kyniera/Kierownika
projektu na pimie.

Obmiar gotowych roboét dalzie przeprowadzony z eztaécia wymagarn do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dgkwaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw¢ Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtdici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymizda
obmierzone poziomo wzdidinii osiowe;j.



7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgigh
zaakceptowane przezzmiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli
urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dunzie posiada
wazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddls przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje auizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposob agty
zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow rob6t, a tate w przypadku wygpowania dhiaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli kkds wykonane w
spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karciegksi obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolgczone w formie oddzielnego aaknika do ksjzki obmiaréw, ktérego
wz0r zostanie uzgodniony zAaynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegapastpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.

Odbioér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwania ogélnego
postpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.



Gotowag¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca do
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiérebdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpie]
jednak nk w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia.

Jakac¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraeptprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgci robot.
Odbioru czsciowego rob6t dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru robét dokonuje fynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robot w
odniesieniu do ich il&ci, jakasci i wartcici.

Caltkowite zakéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegogdrie
zgloszona pisemnie przez Wykonawnozynierowi/Kierownikowi projektu.

Odbioér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera/Kierownika projektu zakmzenia robot i
przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeqwzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajgca roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bada
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoiowykonania robo6t z dokumentagprojektovy i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapogigaz realizac} ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikaych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupehaigjch i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t gegowych lub robot
uzupeltniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega wythaganej dokumentag)
projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma gyhkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésenvo ruchu, komisja dokona peten, oceniajc
pomniejszon wartags¢ wykonywanych robot w stosunku do wymag@rzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest
protokdt odbioru ostatecznego robét spomony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.



Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpariy przygotowé nastpujace
dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli
zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentow umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialtéw zgodnie z
SST,

7. opinig technologiczg sporzdzory na podstawie wszystkich wynikow bada

pomiaréw zagczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodriSZ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych rob6t wéeicielom uradzen,

9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejweintaryzaciji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdém przygotowania
dokumentacyjnego niegbda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuaii z
Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetlnige keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamae&go.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyolhot zwhzanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznynzaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiértestany robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw pfatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanara
jednostk obmiarovwy ustalor dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattovpmdstavy ptatngci jest
wartas¢ (kwota) podana przez Wykonaywy danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Ilub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej fedzie
uwzglkdniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania sklageg st na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).



Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétld obejmowé:
robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
wartas¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania ido wymagé warunkéw umowy i wymaga ogolnych

zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokigilone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

2.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. @zNr 89, poz. 414 z pdiej-
szymi zmianami).

Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).

. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidznfi@z. U. Nr 14, poz. 60

z p&niejszymi zmianami).



D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH






1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacjichtecznej (SST) &
wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zag@anych z odtworzeniem trasy
drogowej i jej punktdw wysolkiaiowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest dodmt®m przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we W&iwa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynigoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw

wysokaciowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktoéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge o0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrooh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasynkpy kierunkowe oraz
pocatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogd6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0go6lne” pkt 1.5.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy naje stosowé pale drewniane z
gwozdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowedhagasci okoto
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarodét ziemnych, wasiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny ngiérednie od 0,15 do 0,20 m idiugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od
0,05 do 0,08 m i diugai okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isjpie]
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny migt diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogblne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysal@vych naley stosowd
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdgciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 4.



4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewoz dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoyé
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przegriiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania robét. dai znaki pomiarowe zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgei konieczne do
dalszego prowadzenia robét, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdavidtowej realizacji robét
nalezg do obowizkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktow
wysokdciowych

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdhuz osi trasy drogowe;.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zeganych z wykonaniem
trasy drogowej. Jako repery robocze zmm wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesipocze
nalery zatlazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztaftwdw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przezylmera.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich
w odlegitdci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdscz nie rzadziej ni
co 50 metrow.



Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej trsisy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wicksze nk 5 cm. Do utrwalenia osi trasy w
terenie naley uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnezonych poza granicobét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jestd&ds obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie
szkicéw i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkitada tgnierowi.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00

~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmynktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochromd iprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwigge odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Pfatng¢ robét zwhzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestaujv

koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

NoO kW

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUTD83.



D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW



1. WSTEP
1.1.Przedmiot Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycge wykonania i odbioru robdt zgwanych z usumciem drzew i
krzakow.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest dodmit®m przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we W&iwa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z usugciem drzew i krzakdw, wykonywanych w ramach robét
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SBIM-00.00.00 ,Wymagania og6ine”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogblne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwzanych z usugciem drzew i krzakow nahy
stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pE @h usunicia z pasa
drogowego,
— spycharki,



— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z
wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gajzie naley przewozé transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M@O00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usugciem drzew i krzakéw obejmaj wyciccie i
wykarczowanie drzew i krzakéw, wywiezienie pni, i@y i gakzi poza teren budowy na
wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentuglalerie na miejscu pozostédd po
wykarczowaniu.

Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych powinienc¢bgczyszczony z
drzew i krzakdw.

Zgoda na prace zgdane z usugciem drzew i krzakéw powinna bywydana
przez Zamawiacego.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakow znajchge s¢ w pasie robdt ziemnych, powinny by
wykarczowane.

Poza miejscami wykopdw doly po wykarczowanych phianaley wypetnic
gruntem przydatnym do budowy nasypow igag, zgodnie z wymaganiami zawartymi w
SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, nalg tymczasowo zabezpieazy
przed gromadzeniemesiv nich wody.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jak@i robdét polega na wizualnej ocenie kompldtiousunécia
rodlinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. &mgzenie gruntu
wypetniapcego doly powinno speinia odpowiednie wymagania oldlene w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy robdt zwigzanych z usugciem drzew i krzakow jest:
- dladrzew - sztuka,
- dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotow
po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotysze podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogolne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie egaina koe
drzewny, wzgkdnie spalenie na miejscu pozostaigpo wykarczowaniu,
- zasypanie dotow,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



D-01.02.02

/DJECIE WARSTWY HUMUSU
I/LUB DARNINY



1. WSTEP

1.1.Przedmiot Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacjichtecznej (SST) s3
wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zawanych ze zdgiem warstwy humusu
i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest dodmt®m przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we W&iwa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych amach robét
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SBIM-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajicej st do powtdrnego tycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robét sptegm zmechanizowanym nie jest diae,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkandportu na odlegio
wymagajca zastosowania takiego spta.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo
przewozt transportem samochodowym. Wybénodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych powinienchyczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Humus naley zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spypshal
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn ntengstarczajce dla prawidtowego
wykonania robét, nalky dodatkowo stosowéareczne wykonanie robét, jako uzupetienie
prac wykonywanych mechanicznie.

Warstvwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokasci jego zalegania,
wysokasci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowpe) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskex przez Izyniera, wediug
faktycznego stanu wygtowania.

Nie nalery zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddw i bémminio po nich, aby
unikng¢ zanieczyszczenia ghilub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.



6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiausunécia humusu
lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostig obmiarovg jest nt (metr kwadratowy) zdiej warstwy humusu lubl/i
darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoine”
pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy pfatrsosi podano w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 hwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z odwiezieniem na odktad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



D - 02.00.01

ROBOTY ZIEMNE.
WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacgchnicznej (SST) gs
wymagania dotycgce wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest do&nram przetargowym i
kontraktowym przy realizacji rob6t drogowych we Wswa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
ziemnych w czasie budowy i obejmuiyykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrantu naturalnego lub z
gruntu antropogenicznego spetaEg warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysokdi¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej robot

ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.

1.4.5. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.6 jako grunt
skalisty.

1.4.6. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach,

ktérego probki nie wykazgjzmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody
destylowanej; majwytrzymatd¢ nasciskanie B ponad 0,2 MPa; wymagarycia srodkow

wybuchowych albo naezlzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.7. Wskanik zagszczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu, okrélona wg wzoru:

I, =P
° pds
gdzie:
L4 - Oestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12
[9], (Mg/m?),
Pis - maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotod

optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], zgkta do oceny zagzczenia
gruntu w robotach ziemnych, (Mg#m

1.4.8. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢é gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:



Uu=—>
le
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60%tgrmm),
dio - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.9. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu, okrélona wg wzoru:

Iy = E,
0 El
gdzie:
E:1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsojogzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmpuigzeniu badanej warstwy

zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.10. Pozostate okrgenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-80.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdllne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty z wykopéw powinny Ky wywiezione przez Wykonawcna odkiad.
Zapewnienie terenow na odkfad nalelo obowazkéw Zamawiajcego, o ile nie okigono
tego inaczej w kontrakcie.

3. SPRZET
3.1. Ogl6lne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.



3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézie

mozliwoscig korzystania z nagpujacego sprgtu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczitg.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun{@pycharki, zgarniarki,
réwniarki, uradzenia do hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradghskrzyniowe, témociygi
itp.),

- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirigt dostosowany
do rodzaju gruntu (materiatu), jego efgsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do
odlegladci transportu. Wydajnié $rodkéw transportowych powinna &y ponadto
dostosowana do wydajém sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwickszenie odlegkxi transportu ponad waio zatwierdzone nie nie by
podstawy roszczé Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odlegkzi nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Doktadnaié¢é wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowane;j
nie powinny by wicksze nik + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanychednych
robét ziemnych nie ma przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie @ r&ni¢ sic od szerokéci
projektowanej o wicej nz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mie
wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego
wartasci wyrazonej tangensemaka. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie



powinny przekracza+ 10 cm przy pomiarze fat3-metrows, albo powinny by spetnione
inne wymagania dotygze nierdwnéci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni
skarpy.

5.3. Odwaodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy umgdzen, stanowacych elementy systeméw
odwadniagcych, ugtych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powiniea ile
wymagaj tego warunki terenowe, wykofiairzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie
wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziechngk, aby zabezpieczygrunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca mhbhowihzek takiego
wykonywania wykopéw i nasypéw, aby powierzchniomirgu nadawaw catym okresie
trwania rob6t spadki, zapewniag prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktore
spowoduje ich diugotrwat nieprzydatnéé, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych
gruntdéw i zastpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt hekichkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiizggo za te czynsoi, jak rdwniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wod do istmielych zbiornikdw naturalnych i uwgdzen
odwadniajcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie
w catym okresie trwania robét ziemnych. Wykonanigkepéw powinno pogpowa w
kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nada
przekrojom poprzecznym spadki, usiwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymaaaspadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 20 w przypadku
gruntéw niespoistych. Natg uwzgkdni¢c ewentualny wplyw kolejni i sposobu
odspajania gruntow oraz termindéw wykonywania innyobdét na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobdt ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, natg ujaé w rowy i /lub
dreny. Wody opadowe i gruntowe najeodprowadzi poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy przydrane powinny by wykonane zgodnie z dokumentagrojektowy i
SST. Szerok& dna i gebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sic od wymiardw projektowanych o
wiecej nz £ 5 cm. Dokladn& wykonania skarp rowow powinna dygodna z okrdona
dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegekardroli zgodnéci z
wymaganiami specyfikacji okénymi w pkcie 5 oraz z dokumentagyrojektova.
Szczego6lp uwag nalezy zwréck na:
- whlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wilasciwe ugcie i odprowadzenie wyskéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania rob6t

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jgkowykonania robot okigono w
pkcie 6 SST D-02.01.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje
tablica 1.

Tablica 1. Cezstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fat o diugagci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerolkwi dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow lukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m

3 | Pomiar pochylenia skarp

N

Pomiar réwnéci skarp

5 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 n? warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie e r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz = 10 cm.

6.3.3.Szerokd¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wecej
niz+5cm.



6.3.4.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego og¢agj niz
10% wartdci pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.5.ROwWnaG¢ skarp
Nierownaci skarp, mierzone tgt3-metrovg, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.6.Zaggszczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien
by¢ zgodny z zalponym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntow dla
ktérych nie mana okreli¢ wskanika zagszczenia naley okresli¢ wskaznik odksztatcenia
lo, zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelni@e wymagéa podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostammdrzucone. Ji materiaty nie spetniace wymaga zostan
wbudowane lub zastosowane, to na polecenig/niera Wykonawca wymieni je na
wihasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny &yponownie wykonane przez Wykonayoa jego
koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad; za nie majca
zasadniczego wpltywu na cechy eksploatacyjne dragtali zakres i wielké& potrcen za
obnizong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANVymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarawjest n¥ (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty ziemne uznajeesta wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogllne ustalenia dotygee podstawy ptatigi podano w SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 9.



Zakres czynnézi objetych cerm jednostkow podano w SST D-02.01.01,

pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. C#emia. Symbole. Podziat i opis

gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdarektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oododksztalcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgké&a zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiemichu, IBDIM, Warszawa
1978.

11. Instrukcja bad&d podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych,
GDDP,Warszawa 1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyéhpétsztywnych, IBDiM,
Warszawa 1997.

13. Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,

Warszawa 2002.
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WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycce wykonania i odbioru wykopéw w gruntach niesksatib
1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest doknrm przetargowym i
kontraktowym przy realizacji rob6t drogowych we Wswa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
ziemnych w czasie budowy i obejmuiykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okéenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podicu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedzie
stanowit podiae nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych koulstji nawierzchni
podatnych i péitsztywnych [12] powinien charaktenyad sic grum nosnosci Gi. Gdy
podiaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy smm@ci, naley podiaze
doprowadzt do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrélono w SST D-02.00.01
pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogllne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST
D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia robét podano w SST DO021 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoiel stateczn& w catym
okresie prowadzenia robot, a naprawa uszk@dzgynikajgcych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poglda lub innych odspstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe.



5.2. Wymagania dotycace zag@szczenia i nénosci gruntu

Zag:szczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotaemnych powinno
spelig wymagania, dotyere minimalnej wartéci wskanika zagszczenia §),
podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robot ziemnych

Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00

=]

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzch

robét ziemnych 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyctie spetniag
wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale
je dogsci¢ do wartdci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢
osiggnicte przez bezpwednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodpé srodki w
celu ulepszenia gruntu podiny umaliwiajagcego uzyskanie wymaganych waxb
wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowani&odki, o ile nie § okrelone w SST,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptagjyirerowi.

Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni roboét
ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu ddksznia E zgodnie z PN-
02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbwarstwy
gruntu (nadktadu) powgj rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6i,3 m.

Z chwilag przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si
po nim jedynie ruch maszyn wykonuajych & czynndé¢ budowlan. Moze odbywé sie
jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spaywpdszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania
podanych powsej warunkow obgiza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzemadngci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasienkoli szczeg6lg uwag;
nalezy zwrdci na:

a) sposo6b odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,



b) zapewnienie stateczém skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iigitozakaczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug \agai okreslonych w
pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-02100k0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0210pkb 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopdw w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypolditad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyta#un

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

— rozplantowanie urobku na odkiadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.
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SST - szczego6towa specyfikacja techniczna
IBDIM - Instytut Badawczy Drég i Mostow
ITB - Instytut Techniki Budowlanej



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST)swymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zawanych z wykonywaniem przepustéw pod karon
drogi orazécianek czotowych jako samodzielnych elementw.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest dodmt®m przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we W&iwa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem przepustéw pod karairogi orazscianek czotowych jako
samodzielnych elementow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przepust - obiekt wybudowany w formie zamiej obudowy konstrukcyjnej, stacy
do przeptywu matych ciekdw wodnych pod nasypampksu drogowego.

1.4.2.Prefabrykat (element prefabrykowany) €&zkonstrukcyjna wykonana w zaktadzie
przemystowym, z ktérej po zmontowaniu na budowiezma wykona przepust.

1.4.3. Przepust prefabrykowany - przepust, ktérego koksjaundgna wykonana jest z
elementow prefabrykowanych.

1.4.4. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjaénaowykonana jest z rur
betonowych lukzelbetowych.

1.4.5. Scianka czotowa przepustu - element pikawy lub kaicowy przepustu w postaci
scian rownolegtych do osi drogi (lub glowic kotniergych), shtiacy do maliwie
tagodnego (bez dlawienia) wprowadzenia wody dogugii oraz do podtrzymania stokow
nasypu drogowego, ustabilizowania stateéznocatego przepustu i e¢&iowego
zabezpieczenia elementévodkowych przepustu przed przemarzaniem.

1.4.6. Skrzydta wlotu lub wylotu przepustu - konstrukcjgcAce sé ze sciankami
czolowymi przepustu, réwnolegte, prostopadie lubosnke do osi drogi, shkyce do
zwiekszenia zdolngéci przepustowej przepustu i podtrzymania stokévwypas

1.4.7. Pozostate okigenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogd6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0go6lne” pkt 1.5.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepust@bjetych niniejsa SST

- prefabrykaty betonowe,

- materialy na tawy fundamentowe,

— materialy izolacyjne,

- kamien famany dascianek czotowych.

2.3. Materialy izolacyjne

Do izolowania drogowych przepustow betonowyckcianek czotowych naksy
stosowé materialy wskazane w dokumentacji projektowej 88T posiadage aprobat
techniczi oraz atest producenta:

— emulsja kationowa wg EmA-94. IBDIM [44],

— roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [23]

— lepik asfaltowy na gaco bez wypetniaczy wg PN-C-96177 [25],

— papa asfaltowa wg BN-79/6751-01 [38] oraz wg BNe3&/1-03 [39],

— wszelkie inne i nowe materialy izolacyjne sprawdzaigwiadczalnie i posiadage
aprobaty techniczne - za zgplhzyniera.

2.4.7elbetowe elementy prefabrykowane

Ksztalt i wymiary zelbetowych elementéw prefabrykowanych do przepusiow
scianek czotowych powinny ldyzgodne z dokumentacprojektows. Odchytki wymiaréw
prefabrykatow powinny odpowiadd@N-B-02356 [2].

Powierzchnie elementéw powinny dygtadkie i bez rakéw, gknigé i rys.
Dopuszcza si drobne pory jako pozostadm po pecherzykach powietrza i wodzie do
gtebokasci 5 mm.

Po wbudowaniu elementéw dopuszczawsyszczerbienia kraydzi o gkbokdsci
do 10 mm i ditugéci do 50 mm w liczbie 2 sztuk na 1 m krgzi elementu, przy czym na
jednej kravedzi nie mae by wiecej niz 5 wyszczerbig.

Sktadowanie elementéw powinno odbywsie na wyréwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podtau. Poszczegélne rodzaje elementéw powinny¢ kskladowane
oddzielnie.

2.7. Materiaty na tawy fundamentowe

Czé¢ przelotowa przepustu i skrzydelkagds posadowione na tawie
fundamentowe] z pospotki spetniagj wymagania normy PN-B-06712 [12],



2.8. Kamien tamany doscianek czotowych

Mozna stosowa na scianki czotowe kamig tamany, o cechach fizycznych
odpowiadajcych wymaganiom PN-B-01080 [1].

Cechy wytrzymatéciowe i fizyczne kamienia powinny odpowig@daymaganiom
podanym w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania wytrzymaiciowe i fizyczne kamienia famanego

Lp. Wihasciwosci Wymagania| Metoda bada
wg
1 |Wytrzymatc¢ na sciskanie, MPa, co najmnig
w stanie:
- powietrznosuchym 61 PN-B-04110 [5]
- hasycenia wog 51
- po badaniu mrozoodporéw 46

2 | Mrozoodporn&. Liczba cykli zamraania, po
ktorych wystpuja uszkodzenia powierzchr
krawedzi lub naray, co najmniej:

21 PN-B-04102 [4]

3 | Odporné¢ na niszcice dziatanie atmosfery
przemystowej. Kamig@ nie powinien ulegd R

niszczeniu wsrodowisku agresywnym, w kt()rynOd 0.5 do 10 PN-B-01080 [1]

zawartgé SO w mg/n? wynosi:

4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego, mm, niecagj

niz, w stanie: PN-B-04111 [6]

- powietrznosuchym 2,5
- hasycenia wogl 5
5 | Nasjkliwos¢ wodg, %, nie wecej niz: 5 PN-B-04101 [3]

Dopuszcza ginastpujace wady powierzchni licowej kamienia:
— waglebienia do 20 mm, o rozmiarach nie przekragzajh 20 % powierzchni,
— szczerby oraz uszkodzenia kkglzi i narazy o gkbokasci do 10 mm, przydcznej
diugcici uszkodzé nie wigcej niz 10 % diugdci kazdej kravedzi.
Kamien tamany naley przechowywa w warunkach zabezpieczajych przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem poszczegolnychrsdgajow.

2.9. Zaprawa cementowa

Do kamiennejscianki czotowej nalgy stosowa zaprawy cementowe wg PN-B-
14501 [20] marki nie szej nk M 12.

Do zapraw nalegy stosowd cement portlandzki lub hutniczy wg PN-B-19701 [21]
piasek wg PN-B-06711 [7] i wedvg PN-B-32250 [24].



3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonywania przepustow
Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustuscianki czotowej powinien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbpujacego spretu:
— koparki do wykonywania wykopéw ghbokich,
— sprztu do ecznego wykonywania plytkich wykopow szerokoprzesstirzych,
— zurawi samochodowych,
— betoniarek,
— innego sprgtu do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport kruszywa

Kamiea i kruszywo naley przewozt dowolnymi srodkami transportu w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z ninny
kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

Sposoby zabezpieczania wyrobéw kamiennych poddrassportu powinny
odpowiadé BN-67/6747-14 [37].

4.2.2. Transport prefabrykatow

Transport wewetrzny

Elementy przepustéw wykonywane na budowie gdmi przenoszone po
uzyskaniu przez beton wytrzymaéo nie nizszej n 0,4 R (W).
Transport zewgtrzny

Elementy prefabrykowane m@dy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
w sposo6b zabezpieczay je przed uszkodzeniami.

Do transportu mma przekazaelementy, w ktérych beton aginat wytrzymatasé
co najmniej 0,75 R (W).



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O® ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
— odwodnienia terenu budowy w zakresie i formie uzgodej z Irzynierem,

— regulacji cieku na odcinku posadowienia przepustaltug dokumentacji projektowej
lub SST,

— czasowego przerenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustaekymentacii
projektowej, SST lub wskazéwekzyniera.

5.3. Roboty ziemne
5.3.1.Wykopy

Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinnaétggodna z SST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

Sciany wykopoéw winny b§ zabezpieczone na czas rob6t wg dokumentacii
projektowej, SST i zaleédnzyniera. W szczegdlroi zabezpieczenie nae polega na:

— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,
— podparciu lub rozparciécian wykopéw,
— stosowaniucianek szczelnych.

Do podparcia lub rozparciscian wykopéw meéna stosowa drewno, elementy
stalowe lub inne materialy zaakceptowane przeyniera.

Stosowanescianki szczelne mag by¢ drewniane albo stalowe wielokrotnego
uzytku. Typ écianki oraz sposéb jej zagdptienia w grunt musi kiyyzgodny z dokumentagj
projektowy i zaleceniami Inyniera.

Po wykonaniu robo6ticianke szczelg naley usuné, za powstad szczelig
zasypa gruntem i zaggcic.

W uzasadnionych przypadkach, za zgddzyniera, scianki szczelne mama
pozostawt w gruncie.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinng ppzostawiona niedobrana
warstwa gruntu, o gruloi co najmniej 20 cm od projektowanego dna wykdpiarstwa ta
powinna by usunéta recznie Ilub mechanicznie z zastosowaniem koparki z
oprzyrzdowaniem nie powodggym spulchnienia gruntu.

Odchytki rzdnej wykonanego podia od rzdnej okrélonej w dokumentaciji
projektowej nie mee przekracza+1,0 cmi-3,0 cm.

5.3.2.Zasypka przepustu

Jako materiat zasypki przepustu rglestosowd zwiry, pospotki i piaski co
najmniejsrednie.



Zasypk nad przepustem nale uklad& jednoczénie z obu stron przepustu,
warstwami jednakowej grukoi z jednoczesnym zagzczeniem wediug wymafja
dokumentacji projektowej lub SST.

Wskaniki zag;szczenia gruntu w wykopach i nasypach nalprzyjmowa wg
PN-S-02205 [34].

5.4. Umocnienie wlotow i wylotéw

Umocnienie wlotéw i wylotéw nafy wykon& zgodnie z dokumentagi
projektowg lub SST. Umocnieniu podlega dno oraz skarpy wietylotu.

W zalenoici od rodzaju materialu ytego do umocnienia, wykonanie robo6t
powinno by zgodne z wymaganiami podanymi w OST D-06.00.00 h@yp
wykonczeniowe”.

5.5. tawy fundamentowe pod przepustami

tawy fundamentowe powinny byvykonane zgodnie z dokumentagpjrojektovy i
SST.
Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pustw wynosz:
a) r@nice wymiaréw tawy fundamentowej w planie:
+ 2 cm dla przepustéw sklepionych,
+ 5 cm dla przepustow pozostatych,
b) réznice rzdnych wierzchu tawy:
+ 0,5 cm dla przepustéw sklepionych,
+ 2 cm dla przepustow pozostatych.
Réznice w niwelecie wynikajce z odchytek wymiarowych ¢dnych tawy, nie
mog spowodowa spktrzenia wody w przepguie.

5.6. Montaz betonowych elementéw prefabrykowanych przepustudcianek czotowych

Elementy przepustu §cianki czotowej z prefabrykowanych elementéw powinn
by¢ ustawiane na przygotowanym pozhiozgodnie z dokumentacjprojektowvy. Styki
elementéw powinny hiywypetnione zapragicementow wg PN-B-14501 [20].

5.7. Wykonaniescianki czotowej z kamienia tamanego

Scianka czotowa z kamienia tamanego powinna Wykonana jako mur petny na
zaprawie cementowej i odpowiadaymaganiom BN-74/8841-19 [41].
Roboty murowe z kamienia powinny dwykonane zgodnie z dokumentac]
projektowg i SST.
Kamien i zaprawa cementowa powinny odpowiaga/maganiom pkt 2.
Przy wykonywaniucianki powinny by zachowane nagtujace zasady:
a) sciank kamienn naley wykonywa przy temperaturze powietrza nie mniejszej ni
0° C, a zaleca sija wykonywat w temperaturze +°5C,
b) kamienie powinny b§oczyszczone i zmoczone przedagniem,
c) pojedyncze kamienie powinny byutlozone w taki sposéb, aby ich powierzchnie
wsporne byly méliwie poziome, a gsiadupce kamienie nie rozklinowywaty ipod



wplywem obcizenia pionowego; wksze szczeliny mdzy kamieniami powinny ky
wypetnione kamieniem drobnym,
d) spoiny pionowe w dwoch kolejnych warstwach kamigroavinny mij& sie,
e) na kads warstvwe kamienia powinna kiynatazona warstwa zaprawy w taki sposob, aby
w murze nie bylo miejsc niezapetnionych zapraw
f) wyglad zewrtrzny scianki powinien by utrzymany w jednolitym charakterze.
Scianka z kamienia powinna byvykonana tak, aby jej powierzchnia licowa byta
zblizona do ptaszczyzn pionowych lub poziomych, a kdzie przecjcia ptaszczyzn byly
w przyblizeniu liniami prostymi.

5.8. I1zolacja przepustow

Przed utéeniem izolacji w miejscach wskazanych w dokumentamjektowej,
powierzchnie izolowane nalg¢ zagruntowé np. przez:
- dwukrotne smarowanie betonu emalkationows w przypadku powierzchni wilgotnych,
— posmarowanie roztworem asfaltowym w przypadku pmeieni suchych,
lub innymi materiatami zaakceptowanymi przezyimera.

Zagruntowan powierzchng bezpdrednio przed ulzeniem izolacji naley
smarowa lepikiem bitumicznym na gaco i utazy¢ izolacg z papy asfaltowej.

Dopuszcza si stosowanie innych rodzajéw izolacji po zaakceptuwaprzez
Inzyniera. Elementy nie pokryte izolacjprzed zasypaniem gruntem nalesmarowd
dwukrotnie lepikiem bitumicznym na gmo.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogllne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robot przygotowawczych i rob6t ziemnyh

Kontrole robét przygotowawczych i rob6t ziemnych rigleprzeprowads z
uwzgkdnieniem wymagapodanych w punkcie 5.2 i 5.3.

6.3. Kontrola wykonania scianki czotowej z kamienia tamanego

Przy wykonywaniuscianki czotowej z kamienia natg przeprowad@ badania
zgodnie z BN-74/8841-19 [41] obejmug:
a) sprawdzenie prawidtovgci utozenia i wgzania kamieni véciance - przez ogtiziny,
b) sprawdzenie gruldci scianki, z zastosowaniem dopuszczalnej odchyiki ubgici do
+ 20 mm,
c) sprawdzenie gruldeci spoin, z zachowaniem dopuszczalnej odchyiki, dla
- spoin pionowych: 12 mm + 8 mm lub - 4 mm,
- spoin poziomych: 10 mm + 10 mm lub - 5 mm,
d) sprawdzenie prawidtowioi wykonania powierzchni i kraydzi scianki:
— zwichrowanie i skrzywienie powierzchfgianki: co najwyej 15 mm/m,



— odchylenie krawdzi od linii prostej: co najwsej 6 mm/m i najwyej dwa odchylenia
na2m,

— odchylenia powierzchni i krasgzi od kierunku pionowego: co najugj 6 mm/m i
40 mm na catej wysokoi,

— odchylenia gérnych powierzchni z@ej warstwy kamieni od kierunku poziomegoslje
mur ma podziat na warstwy): co najiey 3 mm/m i nie wgcej niz 30 mm na calej
dtugasci.

6.4. Kontrola wykonania umocnienia wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotéw i wylotow nafs kontrolowa wizualnie, sprawdzag ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektovy.

6.5. Kontrola wykonania tawy fundamentowej

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nglesprawdz:
— rodzaj materiatu tytego do wykonania tawy,
— usytuowanie tawy w planie,
- rzedne wysokséciowe,
— gruba¢ tawy,
- zgodnd¢ wykonania z dokumentacprojektovs.

6.6. Kontrola polaczenia prefabrykatow

Pohczenie prefabrykatow powinno bgprawdzone wizualnie w celu poréwnania
zgodndci zmontowanego przepustu z dokumeniagrojektows oraz ustaleniami
punktu 5.8.

6.7. Kontrola izolacji $cian przepustu

Izolacjascian przepustu powinna &yprawdzona przez aglziny w zgodnéci z
wymaganiami punktu 5.10.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogdine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr), przy kompletnym wykonaniu przepustu
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.



Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektova, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemraoieji wg
pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie wykopu,
- wykonanie taw fundamentowych,
- wykonanie izolacji przepustu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie taw fundamentéw i ich péginacg,
- monta konstrukcji przepustu wraz Zeiankami czotowymi
- wykonanie izolacji przepustu,
- wykonanie zasypki z zggzczeniem warstwami, zgodnie z dokumentacpjektovy,
— umocnienie wlotéw i wylotow,
— uporzdkowanie terenu,
- wykonanie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
Cena 1 sztscianki czotowej, przy samodzielnej jej realizaghejmuije:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- wykonanie wykopow,
- dostarczenie materiatow,
- wykonaniescianki czotowej:
— roboty murowe z kamienia tamanego,
- wykonanie izolacji przeciwwilgotriziowej,
— zasypkascianki czotowej,
— ew. umocnienie wlotu i wylotu,
— uporzdkowanie terenu,
- wykonanie pomiaréw i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-01080

2. PN-B-02356

3. PN-B-04101

4. PN-B-04102

5. PN-B-04110

6. PN-B-04111

7. PN-B-06711

8. PN-B-06250

9. PN-B-06251
10. PN-B-06261
11. PN-B-06262
12. PN-B-06712
13. PN-B-06714-12
14. PN-B-06714-13
15. PN-B-06714-15
16. PN-B-06714-16
17. PN-B-06714-18
18. PN-B-06714-34
19. PN-B-11112
20. PN-B-14501
21. PN-B-19701
22. PN-B-23010
23. PN-B-24622
24. PN-B-32250
25. PN-C-96177
26. PN-D-95017
27. PN-D-96000
28. PN-D-96002
29. PN-H-93215

Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podz
i zastosowanie wg whaskd fizyczno-mechanicznych

Tolerancja wymiarowa w budownictwieTolerancja
wymiaréw elementéw budowlanych z betonu

Materiaty kamienne. Oznaczenieakdigio$ci wody

Materiaty kamienne. Oznaczenie wodporndci metod
bezpdredng

Materiaty kamienne. Oznaczenie ayyiratcci nasciskanie

Materialy kamienne. Oznaczerdigieralngci na tarczy
Boehmego

Kruszywa mineralne. Piaski do zagdradowlanych

Beton zwykty

Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

Nieniszgze badania konstrukcji z betonu. Metoda

ultradzwickowa badania wytrzymadoi betonu n&ciskanie

Metoda sklerometryczna badania wyietosci betonu na
sciskanie za pomacmiotka SCHMIDTA typu N

Kruszywa mineralne do betonu

Kruszywa mineralne. Badania. ©zenaie zawarkei
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawartxi pytow
mineralnych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zeaie skiadu
Ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zeaie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. ©zeaie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. ©zenie reaktywriei
alkalicznej

Kruszywo mineralne. Kruszywa tamate nawierzchni
drogowych

Zaprawy budowlane zwykte

Cement. Cement powszechneggku. Skilad, wymagania
i ocena zgodryzi

Domieszki do betonu. Klasyfikac@kieslenia

Roztwor asfaltowy do gruntowania

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stesny na gagco

Surowiec drzewny. Drewno tartacphesie

Tarcica iglasta ogolnego przezndazen

Tarcicasiasta og6lnego przeznaczenia

Walcéwka i iy stalowe do zbrojenia betonu



30. PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjdofwnianych

31. PN-M-82121 Sruby ze them kwadratowym

32. PN-M-82503 Wikgty do drewna ze them stkowym

33. PN-M-82505 Wity do drewna ze tbem kulistym

34. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnan#déania i badania

35. BN-87/5028-12 Gwaizie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gladkim,
okraglym i kwadratowym

36. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

37. BN-67/6747-14 Sposoby zabezpieczenia wyrobownid@anych podczas
transportu

38. BN-79/6751-01 Materialy izolacji przeciwwilgoeiej. Papa asfaltowa na
tasmie aluminiowej

39. BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na welonie z widlkizklanych

40. BN-69/7122-11 Piyty pihiowe z drewna

41. BN-74/8841-19 Roboty murowe. Mury z kamienigunanego. Wymagania i
badania przy odbiorze

42. BN-73/9081-02 Formy stalowe do produkcji eletden budowlanych z

betonu kruszywowego. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

43.Instrukcja ITB 206/77. Instrukcja stosowania pyltptnych do betonéw kruszywowych.

44 Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed. IBDIM - 1994 r.

45.Wymagania i zalecenia dotygz wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych.
GDDP, Warszawa, 1990 r.



D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z
PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacgchnicznej (SST) gs
wymagania dotyce wykonania i odbioru robot zg@anych z wykonywaniem koryta
wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podt@ gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest do&nrm przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we \Wsiwa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego dgemtia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.0f¥ymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podt powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z frikie ustawianym lemieszem; Aynier
moze dopuyci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku praagzyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spet nie maze spowodowé niekorzystnego wpltywu na wdaiwosci
gruntu podtaa.



4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycge transportu materiatbw podano w SST D-04.02.01,
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogllne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@O0O ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zag;szczenia podia bezpérednio przed rozpogeiem rob6t zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podim jest maliwe wytacznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie
moze odbywé sie ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztalttowankoryta w planie i profilu
powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny sposOb zaakceptowany przezyimera. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umdiwia¢ nackgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w
odstpach nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolrigi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu,
w ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzenidzhwl przypadku rob6t o matym
zakresie. Sposob wykonania musé lzpakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poemmiby odwieziony na
odktad.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.



5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszc#e

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzté, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdrych podiga. Zaleca
sig, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniejcBh wyzsze ni
projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w
podiazu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné podiaze na
gtebokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetnigy
wymagania obowgizujagce dla gérnej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi
wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea naley stosowd rowniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezAyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zagszczanie podim naley kontynuowé& do osigniccia wskeanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakl zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Is)

Minimalna wartg¢ s :
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podioa 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgory podize uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrgl zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie
obcigzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pozdo
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pieinego modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna Byrdwna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nasgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie prapstnatychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie¢zyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztzenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy raoa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.



Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.

Tablica2.  Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podiga

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 3 razy co ok. 50 m
2 | Rownd¢ podhwna co20m
3 | Réwnd¢ poprzeczna 3razy cook. 50 m
4 | Spadki poprzeczrie 3razy cook. 50 m
5 Zageszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 500

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovg
tata zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4].

Nieréwngci poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nieréwndci nie mog przekraczé 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne



Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtopowinny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerancj + 0,5%.

6.2.5.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrélony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien kBymniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeéli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢siporéwnanie warkei
modutéw odksztalcenia, to wafto stosunku wtornego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okétonych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywigksza
od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagpzczania naley bada& wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podtéa powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdfilowanego
podtoza)

Wszystkie  powierzchnie, ktére wykazuj wicksze odchylenia cech
geometrycznych od okilenych w punkcie 6.2 powinny By naprawione przez
spulchnienie do gbokdsci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtdrne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonasaegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANVymagania ogdine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®BST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatigi podano w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rogpleamiem,

zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu snadki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,

profilowanie dna koryta lub podia,

zagszczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééno nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu



D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycce wykonania i odbioru robdét zy@anych z wykonaniem warstw
odsyczapcych.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest do&nram przetargowym i
kontraktowym przy realizacji rob6t drogowych we Wswa Morawa.

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem warstw aggapcych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okrédeniami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogglpkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgmtapcych g piaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek stosowany do wykonywania warstw godapcych powinien spetnia
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.



2.4. Sktadowanie materiatéw

Jeeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy goncej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpizachodzi potrzeba jego okresowego
skladowania, to Wykonawca robdét powinien zabezpiéczkruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiedeamiennymi. Podige w miejscu
skladowania powinno lgyréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZAT
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujagcy do wykonania warstwy odszapcej powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- rowniarek,

- walcéw statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogllne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minngnateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Podtaze gruntowe powinno spetdiawymagania okrdone w SST D-02.00.00
.Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z plofvaniem i zagszczaniem
podiaza”.

Warstwa odgczapca powinny by wytyczona w sposob umlbdwiajacy
wykonanie zgodnie z dokumentacprojektows oraz z tolerancjami okénymi w
niniejszych specyfikacjach.



Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do
osi drogi, lub w inny spos6b zaakceptowany przegrirera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwia¢ nacagniccie sznurkow
lub linek do wytyczenia rob6t w odgiach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétio przy
uzyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéweednych wysokéciowych.
Grubai¢ roztozonej warstwy lunego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu
osiggnieto grubd¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykoie warstwy
odsjczapcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa naglewykona
dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nastpnej warstwy meoe nasipi¢ po
odbiorze przez lryniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed
zagszczeniem wymieikruszywo na materiat o odpowiednich ¥davosciach.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley
przystpi¢ do jej zagszczania.

Zagzszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyalezpoczyna od dolnej
krawedzi i przesuwéa pasami podinymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej
gornej krawdzi.

Nierownaci lub zagtbienia powstate w czasie zmgczania powinny ky
wyréwnywane na bieco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanke usunécie
materiatu, a do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcéw warstwa odciaap i odgczapca
powinna by zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanigmi.

Zagszczanie naley kontynuow#é do osignigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedtug normalnej proby Proctgraeprowadzonej wedtug PN-B-
04481 [1]. Wskanik zag:szczenia naleyy okreila¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstw odsiczapca lub
odcinajca, uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby
Proctora, kontral zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy wwep BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odkszta&ceré powinien przekracz,2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zesgczania powinna Iy réwna wilgotngci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrig
kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo naly osuszy przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wihgéé kruszywa jest risza od
wilgotnasci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rownomiernie
wymiesz&.

5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczagca po wykonaniu, a przed uniem naspnej warstwy
powinny by utrzymywane w dobrym stanie.

Dopuszcza si wytgcznie ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania koleh
warstw nawierzchni.



Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohlgia
Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob4t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstamginiki tych bada Inzynierowi. Badania
te powinny obejmowawszystkie wiciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i
zagszczenia warstwy ogdszapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiaréw i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 3 razy co ok. 50 m
2 | Réwnd¢ podtuzna 3razy cook. 50 m
3 | Réwnd¢ poprzeczna 3razy cook. 50 m
4 | Spadki poprzeczne 3razy cook. 50 m
5 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadZiej
niz raz na 400
6 |Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej n raz na 600 M

6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz
+10 cm, -5 cm.

6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndci podtwne warstwy odgczapcej naley mierzy 4 metrovy tata,
zgodnie z normp BN-68/8931-04 [7].
Nieréwnaci poprzeczne warstwy ogtszagcej naley mierzyt 4 metrowy tatg.



Nierownaci nie mog przekracz&20 mm.
6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy @dgapcej na prostych i tukach powinny by
zgodne z dokumentagprojektows z tolerang £ 0,5%.

6.3.5.Grubags¢ warstwy

Grubag¢ warstwy powinna b§ zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z
tolerancy +1 cm, -2 cm.

Jeeli warstwa, ze wzgbow technologicznych, zostata wykonana w dwoch
warstwach, naley mierzy tgczmg gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vergim grubéci Wykonawca
wykona napraw warstwy przez spulchnienie warstwy nahbgkas¢ co najmniej 10 cm,
uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednichseitaosciach, wyréwnanie i ponowne
zagszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomghiu tych robot nagbi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedlug wyej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.3.6.Zag;szczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcingiej i odgczapcej, okrglony wg BN-
77/8931-12 [8] nie powinien kBymniejszy od 1.

Jeeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujee¢sporéwnanie
wartasci modutdw odksztatcenia, to wagtostosunku wtdérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okéonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna bBywieksza
od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley badé& wedtug PN-B-06714-17
[2]. Wilgotnos¢ kruszywa powinna kiyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie  powierzchnie, ktore wykaguj wicksze odchylenia cech
geometrycznych od okilnych w p. 6.3, powinny ynaprawione przez spulchnienie do
gigbokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANVymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarow jest n?t (metr kwadratowy) warstwy odcingie]
i odsyczapce;.



8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdine”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektovs, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatdgi podano w SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fiwarstwy odsczapcej z kruszywa obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materialu o
grubdci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keicznej,

- wyréwnanie ut@aonej warstwy do wymaganego profilu,

— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE - NORMY

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndéci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugalto nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane mhwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzatto nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodadksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&nho nawierzchni

planografem i tat
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu



D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacgchnicznej (OST) &
wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru robot zgaanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest dodmt®m przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we W&iwa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszywa stabiemoego mechanicznie wg PN-
S-06102 [21] i obejmuje SST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, gigodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowejkojapodbudow pomocnicz i
podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i
potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczrglegajcy na odpowiednim
zagszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe gs zgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SBIM-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 1.4 oraz w SST D-04.04.02 Podbudowa z kruszymmanego stabilizowanego
mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paia
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.



2.2. Rodzaje materiatéw

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z knwszstabilizowanych

mechanicznie podano w SST D-04.04.02 Podbudowa msziwa famanego
stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olitena wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna
leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pd6l dobrego uziarnieniadpaymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezovaych na podbudowy
wykonywane metadstabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudevezasadnicz (gormg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy

1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolrg warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwgiagta i nie mae przebiegaod doinej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywejagicznej uziarnienia nagsiednich
sitach. Wymiar najwikszego ziarna kruszywa nie poprzekracza2/3 grubdci warstwy
uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetntawymagania okrdone w tablicy 1.



Tablica 1.

Wymagania
Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegolnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wihasciwosci Podbudowa wediug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza [ nicza | nicza | nicza | nicza

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od2 | PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do10| do12 [ do10| do12 | do10| do 12 -15 [3]

2 | Zawartg¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wicej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]

° X;’jﬁﬂ:kzggzlz(g”yenﬁf rﬁ?ggﬂ 0d30| 0d30 | od30| od30 | | BN-64s8931
I lub Il wg PN-B-04481, % do70| do70 [ do70| do70 -01 [26]

6 |Scieraingé w begbnie Los
Angeles
a) Scieralng¢ catkowita poj
peilnej liczbie obrotéw, nig
wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralndg¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nip -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 Mrozoodporné, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37[10]
zawy hcznie, % (m/m), ni¢ - - - - 1 3 PN-B-06714
wiecej niz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwigzkéw siarki wi
przeliczeniu na S§ %(m/m),| 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wiecej niz -28[9]

11 | Wskanik nosnosci wnes mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk:

a) przy zagszczeniug= 1,00 [ 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniug> 1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]




3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaie mozliwoscig korzystania z nagbujgcego sprgtu;
a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
b) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W

miejscach trudno doginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogl6lne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach

zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z ninngnateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M@O00O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtze pod podbudogr powinno spetni@ wymagania okrdone w SST
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@” i SST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna bByutozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie
drobnych czstek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikanidezya sprawdzt
wzorem:

=5 <5 1)



w ktérym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod#belziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odsczapcej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod&%8 ziarn gruntu podia,
w milimetrach.
Jeeli warunek (1) nie mee by spetniony, naley na podiau utozyé warstve
odcinajca lub odpowiednio dobrangeowtoknire. Ochronne wiéciwosci geowtdkniny,
przeciw przenikaniu drobnych gztek gruntu, wyznaczagsz warunku:

d
-0 <12 2
OQO

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod@i % ziarn gruntu podia,
w milimetrach,

Ogo - umowna srednica porow geowtokniny odpowiadep wymiarom frakcji gruntu
zatrzymugca sé na geowtdkninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna
by¢ podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztaltowanj@odbudowy powinny hy
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do
osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przegrera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ufivdaé nachgniecie sznurkow

lub linek do wytyczenia robét w odgiach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowe]j grétio
takiej, aby jej ostateczna grutdopo zagszczeniu byla réwna gruba projektowanej.
Gruba¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie meoprzekracza 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna ®yroziozona w sposOb zapewnigy oshgniecie
wymaganych spadkéw i ¢dnych wysokéciowych. Wskanik zagszczenia podbudowy
wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiatlarzyjetemu poziomowi wskanika ngnosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. zéd Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgwany naprawd
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pereruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénbadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstamyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmbwazystkie wiaciwosci okreilone w
pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badlapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Maksymalna
powierzchnia

Minimalna liczba
bada na dzienne|

Lp. Wyszczegélnienie bada dzialce roboczej Eggg:g;\g }Deréﬁ'c
badanie (%)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 1 prébka

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kadej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dyggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.
Prébki naley pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na biegco przekazywane kynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]ttda ), z tolerangj +10% -20%.
Wilgotnaos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy



Zagzszczenie kadej warstwy powinno odbywssic &z do osignigcia wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Zag;szczenie podbudowy nale sprawdza wedilug BN-77/8931-12 [30]. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niwe ze wzgédu na gruboziarniste
kruszywo, kontrgj zag:szczenia naley oprze& na metodzie obgken ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziejhraz na 5000 ) lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zag;szczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zZpalaizng za
prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modit do pierwotnego modutu odksztatceria
jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ex
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacery wszystkich wiaciwosci okreslonych
w pkt 2.3.2.

Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawaov sposob
losowy w obecngi Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyrgch cech geometrycznych
podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 |Szerokdé¢ podbudowy 3razy cook. 50 m

3razy cook. 50 m

2 | Rownai¢ podiwzna

3 | Rownai¢ poprzeczna 3razy cook. 50 m
4 | Spadki poprzeczne 3razy cook. 50 m
5 | Grubadi¢ podbudowy 3 razy co ok. 50 m
6

Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia 3 razy co ok. 50 m

- ugiecie spezyste




6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej 0 wicej
niz +10 cm, -5 cm.

Uwaga: szeroki@& podbudowy powinna liywicksza od szerokgi warstwy wyej
lezagcej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentaciji projektowe;j.

6.4.3.Rownas¢ podbudowy

Nieréwnaci podhwzne i poprzeczne podbudowy nalemierzyé 4-metrovy fata,
zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekracz&10 mm.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaokviqmy by zgodne z
dokumentagj projektows, z tolerancgj = 0,5 %.

6.4.5.Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mee se rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz
+ 10%.

6.4.6.Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniby¢ zgodny z podanym w
tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa d  Wskanik ‘ | o Minimalny modut odksztat
wskazniku | zagszczenial Ma symag(la( u+@ue cenia mierzony ptyto
Wi Ni€ ls nie przyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od p_ierw;zego od _drug_iego
obcigzenia B obcipzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy




Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny kbynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gigbokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wgicej
niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonvejyiezacym, to Wykonawca powinien na
wtasny koszt poszerzypodbudow przez spulchnienie warstwy na pehgrubcé do
potowy szerokéci pasa ruchu, doienie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod veztim grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie
lub wybranie warstwy na odpowiedmngtebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione
nowym materialem o odpowiednich égawvosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wghiu tych robo6t naspi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedlug wiej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezftine do zapewnienia wymaganefnosci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawaallpudowy tylko wtedy,
gdy zanienie ndénoici podbudowy wyniklo z niewkxiwego wykonania robdt przez
Wykonawe podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®QWymagania ogodlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows jest n? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne”
pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daly

wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéxi objetych cem jednostkowy 1 n? podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST D-08204Podbudowa z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701

Grunty budowlane. Badania probektyr

Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie naskliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporgci
metod; bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki
metod; bromowg

zawartci

zawartci

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealdo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne.
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nathealdo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

Kruszywa tamade nawierzchni



18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmisstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa iie@ehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamnmie famane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczaniexmka piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utiododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeazenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i fat

Drogi samochodowe. Pomiagéigiodatnych ugiciomierzem
belkowym

Oznaczanie wghika zagszczenia gruntu

31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpéisztywnych, IBDIM -

Warszawa 1997.



D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA
t AMANEGO
STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania ogollne dotygee wykonania i odbioru robot zgaanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest dodmt®m przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we W&iwa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanegabilizowanego
mechanicznie.

Ustalenia zawarteagsw SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego médrae - jedna lub wicej
warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvesna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe gs zgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SB104.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puaa
w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiarogf' pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw an@dnystabilizowanych
mechanicznie powinno Bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenravgca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw alt@orezwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazebcych i bez domieszek

gliny.



2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojme"2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinia wymagania okrdone w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdélne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyege transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0a04Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolng¢"3R.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"pR..

5.4. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogofid’s.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdarymaganiom okrdonym w SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo[ma”5.6.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako robo6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénaadania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami SST D-04.04.00 ,Podbudowaruszyw. Wymagania ogdélne”
pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiamggbkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddva z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiamggbkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-040,@dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows jest n? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-0404@dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platfoi podano w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie rozkonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i badadaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdélne” pkt 10.



D-05.03.08

NAWIERZCHNIA PODWOJNIE
POWIERZCHNIOWO UTRWALANA



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotyce wykonania i odbioru robot zga@anych z wykonawstwem
podwdjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest dodmt®m przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we W&iwa Morawa.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem podwojnego powierzchniowegwalinia, stanowgcego etap
przefciowy, umealiwiajacy dopuszczenie ruchu publicznego do czasu wykanani
docelowej nawierzchni w betonu asfaltowego.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Podwdjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni gbiegiem polegagym na
kolejnym roziaeniu:
— warstwy lepiszcza,
— warstwy kruszywa,
— drugiej warstwy lepiszcza,
- warstwy drobniejszego kruszywa.

1.4.2.Pozostate okigenia

Pozostale ok&enia podstawowe gszgodne z obowkrzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogd6lne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paxla
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotycgce kruszyw



Do powierzchniowego utrwalania naje stosowd grysy o wgskich frakcjach
uziarnienia, spetniage wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z ngfN-B-11112 [1], przy
jednoczesnym uwzefinieniu ycislen zawartych w niniejszych SST.

Do podwdjnego powierzchniowego utrwalenia pplstosowa kruszywo tamane o
frakcjach: od 4 mm do 6,3 mm oraz od 10 mm do b8

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopuasz s¢ kruszywa
pochodzcego ze skat wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grysu ( klasa kruszywa I1)

Wartcoé¢
Wyszczegolnienie wigiwosci
parametru
Scieralnégé¢ w bebnie kulowym po petnej liczbie obrotéw, ubytel 35
masy nie wgkszy niz, %(m/m): (45)

Scieralngé w bebnie kulowym po 1/5 pelnej liczby obroto
ubytek masy w stosunku do ubytku masy po petneplie obrotéw 35
nie wigkszy niz, %(m/m):

=

Nasikliwos¢ nie wieksza nk, %(m/m): 2,0

Mrozoodporné¢ wg metody zmodyfikowanej, ubytek masy i
wiekszy niz, %(m/m):

1%

30,0

() -wartdci podane w nawiasach dotyozytacznie kruszywa granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysuawiru kruszonego w zaimosci od gatunku kruszywa
i kategorii ruchu

Wyszczegolnienie wigiwosci Wartas¢ parametru

Zawartag¢ ziaren mniejszych £i0,075 mm odsianych na mokfo 05
nie wigcej niz, Y%o(m/m): '
Zawarta¢ frakcji podstawowej, nie mniej i %(m/m): 85.0
Zawartg¢ nadziarna, nie wcej niz, %(m/m): 8,0
Zawarta¢ podziarna, nie wicej niz, %(m/m): 10,0
ZawartG¢ zanieczyszczeobcych, nie wicej niz, %(m/m): 02
Zawarta¢ ziaren nieforemnych, nie ggej niz, %(m/m): 250




2.2.2.Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na sktadkais zlokalizowanych jak
najblizej wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwaleni®odiae skladowiska
powinno by réwne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej paaieni zabezpieczage]
przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jegadeklania i poboru. Kada frakcja
kruszywa, jego klasa i gatunekda sktadowane oddzielnie, w sposéb utheiajacy ich
mieszanie sizarébwno w czasie sktadowania, jak rownigdowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza SST uwzgtnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwaletitko
drogowe kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadoemodyfikowane rodzaju K1-65,
K1-70, spetniajce wymagania zawarte w tablicy 3 zgodnie z opracieva ,Warunki
techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe -®h- IBDIM - 1994 [5]. Wyb6r
rodzaju emulsji naley uzgodné z Inzynierem.

Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolwniemodyfikowanych [5]

Badane wihéciwosci Rodzaj emulsji
K1-65 K1-70

Zawarta¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 11
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [2E,
nie mniej ng: 6 :
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej ai - 7
Jednorodng:, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 0,10
Jednorodng:, %, # 0,16 mm, nie wcej niz: 0,25 0,25
Trwatos¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie yaej niz: 0,4 0,4
Sedymentacja, %, nie mniejni 5,0 5,0
Przyczepné&t do kruszywa, %, nie mniejni 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nieesej niz: 80 80

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwialeapewni lepiszcza od
jednego dostawcy.
2.3.2.Sktadowanie lepiszczy

Do sktadowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikéw, zbiornikdw lub
beczek.



Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaneodo sktadowania emulsji
powinny by czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawcastj zobowjzany
przestrzeganastpujace zasady:
— czas skltadowania emulsji nie powinien przekrd&an-cy od daty jej wyprodukowania,
- temperatura przechowywania emulsji nie powinnaiysza ni +5°C.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Rodzaje spretu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przyspujagcy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinie
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagpujacego spretu:
— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzatsuwania niezwizanych ziarn
po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia,
— skrapiarek lepiszcza - do rozkmnia lepiszcza na nawierzchni,
— rozsypywarek kruszywa - do rozienia kruszywa na nawierzchni,
— walcéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.

3.3. Wymagania dla sprztu

3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca sj stosowanie uegzen dwuszczotkowych, w sktad ktérych wchodzi
szczotka wykonana z twardych elementow czysagzh, shigca do zdrapywania i
usuwania zanieczyszaze oraz szczotka rgkka sh#aca do zamiatania i usuwania
niezwigzanych ziaren kruszywa.

Ze wzgkdu na due pylenie powstafe w procesie czyszczenia, szczotki powinny
by¢ wyposaone w uradzenie pochfaniafe pyly oraz umdiwiajace czyszczenie
powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca roboét jest zoboymany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktora
zapewni roztaenie na jezdni przewidzianej $ld lepiszcza réwnomiernie, zarbwno w
kierunku podtunym jak i poprzecznym. Dla zapewnienia réwnomiemegziazenia
przewidzianej iléci lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinng lsyposaona w
urzagdzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regutecy pozwalajce na
sprawdzenie i regulowanie parametrow takich jak:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,
— cisnienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotéw pompy dozyggej lepiszcze,



— predkosci poruszania si skrapiarki (szczegOlnie doktadny pomiar i wskagamv
zakresie zwykle od 3 do 6 km/h),
- wysokdci i dugcici kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozktadanégpiszcza, skrapiarka
powinna posiada zbiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiarlgowinien by
wyposaony w dysze szczelinowe oraz posiadagulacg wysokaci swego poteenia nad
powierzchma jezdni, dla zapewnienia réwnomiernego pokrycia ieezehni lepiszczem z
dwoch lub trzech dysz. Nie dopuszcza stosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest
wyposaony w dysze stikowe. Zalenosci pomidzy wydatkiem lepiszcza a nastawami
regulowanych parametréw takich jaksrienie, obroty pompy pdkaos¢ jazdy skrapiarki i
temperatura lepiszcza powinnyéyawarte w aktualnych wynikach cechowania skr&piar

Skrapiark mazna uzna za przydata do wykonywania powierzchniowego
utrwalenia, jeeli odchylenia rozktadanego lepiszcza odidlazatazonych mieszeg sig w
przedzialet 10% w kierunku podtinym i poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawzapewni jeden z
ponizszych typow rozsypywarek kruszywa:

— doczepy do skrzyni samochodu z kruszywem,
- pchan przez samochéd z kruszywem,

— samojezdy,

— doczepn do skrapiarki.

Ze wzgkdu na konieczrig uzyskania diej doktadnéci dozowania kruszywa
preferuje s uzycie rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa meéna uznd za przydatp do wykonania
powierzchniowego utrwalenia, Feli pomierzone odchylenia #oi dozowanego kruszywa
nie r&nia sig od przewidzianej iléci wiecej niz 0 1 I/n?.
3.3.4.Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawca zyje walcoOw ogumionych
wyposaonych w opony o gtadkim hieiku, ze stalym &hieniem do 0,6 MPa i
obcigzeniem 15 kN na koto oraz lekkich walcéw statyczngcstalowych pancerzach, pod
warunkiemze nie kzdg one powodowaly mialzenia ziaren kruszywa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach

zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minngnateriatami
(asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.



4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowezywane do przewozu emulsji powinny dpodzielone
przegrodami na komory o pojemied nie wickszej ni 3 n¥, a kada przegroda powinna
mie¢ wykroje przy dnie, aby nidiwy byt przeptyw emulsji mgdzy komorami.

Wyjatkowo, za zgodl Inzyniera, dopuszczaesido transportu emulsji beczki lub
inne pojemniki stalowe.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Zalazenia ogoélne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zalsagi ktory pozwala na
uszczelnienie wykonanej podbudowy, zapewnia odpamige wiagciwosci uzytkowe do
czasu wykonania docelowej nawierzchni z betonutasfago.

5.3. Ustalenie iléci zuzytych materiatow
5.3.1.Ustalenie ildci gryséw

Przewiduje s wykonanie podwojnego powierzchniowego utrwaleniaypryciu
nastpujacych ilasci grysow:
- dla pierwszej (dolnej) warstwy — grys 10/12,8 waiod I/m?
- dla drugiej (gornej) warstwy — grys 4/6,3 wstd5 I/n?.

5.3.2.Ustalenie ildci lepiszcza

llos¢ zuzytej emulsji lkdzie wynost odpowiednio:
- dla pierwszej (dolnej) warstwy — 1,9 kgim
- dla drugiej (gérnej) warstwy — 1,2 kggm

5.4. Zapewnienie przyczepnsti aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonaweeze przysipi¢ tylko
wowczas, gdy przyczep#b aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji dkrea
zgodnie z norp BN-70/8931-08 [3] bdzie wiksza od 85%.

Jeeli przyczepnét aktywna lkdzie mniejsza od 85%, to naleja zwigkszy
przez ogrzanie, wysuszenie lub odpylenie kruszyezpBrednio przed jego rozieniem
na nawierzchni.

5.5. Warunki przystapienia do robot

Powierzchniowe utrwalenie moa wykonywa w okresie, gdy temperatura
otoczenia nie jest msza od +1€C.



Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna bie nizsza nk +5°C.
Nie dopuszcza siprzystpienia do robét podczas opadoéw atmosferycznych.

5.6. Oczyszczenie istnigeej nawierzchni

Przed przygpieniem do rozkladania lepiszcza, nawierzchnia powi by
doktadnie oczyszczona za pomosprztu mechanicznego spetiapgo wymagania wg
pkt 3.

5.7. Rozkladanie lepiszcza

Rozkiadana emulsja asfaltowa powinna posiadsstpujaca temperatuy:

- emulsja K1-65 - 0od 40 do 530,
- emulsja K1-70 - od 60 do 65.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni malepameta, ze wiaciwa
jednorodnéc¢ i ilos¢ lepiszcza uzyskuje gsdopiero po uptywie krotkiej chwili od momentu
otwarcia jego wyplywu. Zalecaesiaby w tym krotkim czasie lepiszcze wyptywato na
arkusze papieru roztone na nawierzchni.

5.8. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane réwnomiegnwarstwg w ilosci ustalonej wg
pkt 5.3.1, naswiezo roztazonej warstwie lepiszcza, za pomorozsypywarki kruszywa
spetniajcej wymagania ok&one w pkt 3.3. Odlegkt pomidzy skrapiark rozktadajca
lepiszcze, a poruszay sie za ni rozsypywark kruszywa nie powinna ldywieksza nk 40
m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas jakiywpt od chwili roztgenia lepiszcza do
chwili roztozenia kruszywa powinien Bymazliwie jak najkrétszy (kilka sekund).

5.9. Watowanie

Bezpdrednio po rozitaeniu kruszywa, ale nie poiej niz po 5 minutach nalsy
przysgpi¢c do jego watowania. Do watowania powierzchniowyctiwalea najbardziej
przydatne s walce ogumione (walce statyczne gtadkie nie zalecane, gdy mog
powodowd miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wigciwego przywatowania naty dokona co najmniej 5-krotnego
przefcia walca ogumionego w tym samym miejscu przy stkewo duej predkosci od
8 do 10 km/h i przy énieniu powietrza w oponach i ohéeniu na koto okrdonym w pkt
3 niniejszej SST.

Przy wykonywaniu podwdjnego powierzchniowego utem&, pierwsz warstve
kruszywa watuje sitylko wsepnie (jedno przégie walca).

5.10. Oddanie nawierzchni do ruchu

Swiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie #eo byt oddane do ruchu
niekontrolowanego nie wcgeiej, az wszystkie niezwjzane ziarna zostanusungte z
nawierzchni szczotkami mechanicznymi. Oddanie neaasfeni do ruchu mee nasipi¢
kilka godzin po zakaczeniu wykonania powierzchniowego utrwaleniazejepogoda jest
sucha i gagca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogodygethej lub chtodnej.



Na ogét dobre zwgzanie ziaren kruszywa uzyskuje 8i czasie od 24 do 48 godzin.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do rob6t

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykéraadania lepiszcza i
kruszywa i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowawszystkie witaciwosci lepiszczy i kruszywa

okreslone w pkt 2 niniejszej SST. W zakresie badaniazegtpr Wykonawca winien
przedstawd aktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarbw w czasie wykonywania
powierzchniowego utrwalenia podano w tablicy 4.

6.3.2.Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, Wtawosci kruszywa nalgy bad#& dla
kazdej partii. Wyniki bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3.Badania emulsji

Jeeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kadej dostarczonej partiisfodka
transportu) emulsji asfaltowej najebadé:

- barwg,

— jednorodné¢,

— lepkads¢ i indeks rozpadu.

Tablica 6. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw robét powierzchniowego utrwalenia

e . L Czestotliwos¢ bada.
Lp. Wyszczegélnienie bada pomiarow Minimalna liczba bada
1 | Badanie wiciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 | Badanie emulsji dla kdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu czy&tonawierzchni| w sposobamty
6 Sprayvdzeme_ temperatury - otocze codziennie przed rozpogziem robét
i nawierzchni
7 | Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 naEzgmiag robocz
8 Pomlary.szerokm powierzchniowego w 3 miejscach
utrwalenia




6.3.4.Sprawdzanie stanu czystd nawierzchni

W trakcie prowadzonych rob6t Wykonawca powinierasmlza stan powierzchni
nawierzchni, na ktérej ma byvykonane powierzchniowe utrwalenie oraz jej oczygsnie,
zgodne z wymaganiami zawartymi w pkt 5.

6.3.5.Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowgany jest do prowadzenia codziennych pomiardw teatpey
otoczenia i nawierzchni co do zgodnbz wymaganiami oki&gonymi w pkt 5.

6.3.6.Sprawdzanie temperatury lepiszcza

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia statych pomiaréw temperatury
lepiszcza, co do zgodém z wymaganiami okrigonymi w pkt 5.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych wykonanego powiernibwego
utrwalenia

6.4.1.Szeroké¢ nawierzchni

Po zakdczeniu robdt, tj. po okresie piginacji, Wykonawca w obecka
Inzyniera dokonuje pomiaru szerakd powierzchniowego utrwalenia z dokladoi do
+ 1 cm. Szerok& nie powinna si rézni¢ od projektowanej vgicej niz o+ 5 cm.
6.4.2.R6wna¢ nawierzchni

Jeeli po wykonaniu robét przygotowawczych przed poweBniowym
utrwaleniem, na istniegej powierzchni dokonano pomiaréw réwng to po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia pomiary takie rglevykona w tych samych miejscach i
wedtug tej samej metody. Wyniki pomiaréw réwsnbnie powinny by gorsze od wynikow
uzyskanych przed wykonaniem robét.

6.4.3.0cena wygldu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinng: siharakteryzowajednorodnym wygjdem
zewretrznym. Powierzchnia jezdni powinnadydwnomiernie pokryta ziarnami kruszywa
dobrze osadzonymi w lepiszczu, twgeymi wyrazng gruly makrostruktug. Dopuszcza i
zZloty kruszywa rzdu 5%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@Wymagania ogolne”
pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego podwdjnego
powierzchniowego utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektova, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 T (jednego metra kwadratowego) podwdjnego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— transport i sktadowanie kruszyw,
— transport i skladowanie lepiszczy,
- dostaw i prac sprzitu do robot,
— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmiavierzchniowego utrwalenia,
- podwadjne roztaenie lepiszcza,
— podwdjne roztaenie kruszywa,
- walowanie,
— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane dawierzchni
drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory  naftowe. Oznaczanie légko wzglednej
lepkasciomierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczépntepiszczy bitumicznych do

kruszyw



10.2. Inne dokumenty

4.

Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczeniesdio rozkladanego lepiszcza i kruszywa.
Opracowanie zalecane przez GDDP do stosowania pisBIeDP-5.3a-551/5/92 z dnia
1992-02-03.

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé Em-94. IBDIM, Warszawa

1994,

Wytyczne techniczne oceny jadad grysow i zwirdw kruszonych produkowanych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przemmech do nawierzchni

drogowych. MK-CZDP 1984.

Zalycznik do OST - ,Projektowanie powierzchniowego whenia. Wytyczne i

zalecenia”.

. Program projektowania powierzchniowych utrwaléllogen”.
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SCINANIE | UZUPELNIANIE
POBOCZY

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

SST - szczegotowa specyfikacja techniczna



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacjichtécznej (sST) &
wymagania dotycice wykonania i odbioru robdt zgdanych zécinaniem i uzupetnianiem
poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest doknram przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we \Wsiwa Morawa.

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zZwigzanych zé&cinaniem zawygonych poboczy i uzupetnianiem zaomnych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymani
si¢ pojazdow, umieszczenia ydzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stmca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.

1.4.3. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowrzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-80.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogd6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogo6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2

2.2. Rodzaje materiatow

Do uformowania poboczy w miejscach wymagsgih jego uzupetnienia nale
stosowé odpad poprodukcyjny z kamieniotomoéw, alternatywmiezna zastosowagrunt
pochodzacy w wykopu koryta, po uprzedniej akceptacijtyniera.



3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robo6t okénych w niniejszej SST
powinien wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— réwniarek z transportererdcinarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
- ‘fadowarek czotowych,
- walcow,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej SST, nina korzysta z
dowolnychsrodkow transportowych przeznaczonych do przewonuatgr

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogllne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@RO0O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprztem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadz od krawdzi pobocza do kraydzi
nawierzchni, zgodnie z zationym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeozny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczemania poboczy naky wywiez¢ na odktad.
Miejsce odkladu naley uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu naje spulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm,
doprowadzt do wilgotndgci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskaznik zagszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien
wynos co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia, wedtug normalnej metody
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].



5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkdw (wgbien) i zanizenia w poboczach naig
je uzupeint materiatem o wigciwosciach podobnych do materialu, z ktérego zostaly
pobocza wykonane.

Zagszczenie ulponej warstwy materialu uzupetnagpgo nalgy prowadzé od
krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj spytt do zagszczania musi
by¢ zaakceptowany przez dyniera. Zagszczona powierzchnia powinna dbydéwna,
posiadé spadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej, oraz nie
posiada sladéw po przseiciu walcow lub zagszczarek.

Wskaznik zagszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigynost
co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przygpieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badaniantgmu
proponowanych do uzupetnienia poboczy w celu speawi ich tayteczndci.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia robét podano
w tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej
dziatce roboczej

1 | Wilgotnos¢ optymalna mieszank

uzupetniajcej 2 probki

2 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcietym

poboczu 2 probki

3 | Wska&nik zagszczenia ngcinanych lub

uzupetnianych poboczach 2razyna 1 km

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zaiazeniu robdt podano w tablicy 2.



Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaré¥einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne co50m

2 | Rownd¢ podtwzna co50 m

3 | Réwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnyébygodne z dokumentagcjprojektovy,
z toleranc = 1%.

6.4.2.RO6wnai¢ poboczy
Nierownaci podiwne i poprzeczne nalg mierzy¢ tatg 4-metrova wg BN-
68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®AWymagania ogdéine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanych robét na
poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagyrojektowyg, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatdoi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,



— Sciecie poboczy i zagszczenie podiaa,

— odwiezienie gruntu na odktad,

— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,

- rozilozenie materiatu,

- zagszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehnawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoolsoty ziemne.
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ROWY - renowacja



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacjichtecznej (SST) &
wymagania dotycce wykonania i odbioru robot zgdanych z renowagjrowow .

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) jest dokube® przetargowym i
kontraktowym przy realizacji robét drogowych we W&wa Morawa.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z oczyszczaniem, pelgianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Row - otwarty wykop o gbokaici co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza
wock.
1.4.2.R6w przydrany - réw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3. Pozostate okigenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST ND00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogd6lne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wysipuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonywania robét utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsaiec mozliwoscia
korzystania z nagpujagcego sprztu:
— koparek podsbiernych,
— spycharek lemieszowych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,



— urzadzeh kontrolno-pomiarowych,
- zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej SST, nioa korzysta z
dowolnychsrodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namiego przez wog scieciu
trawy i krzakéw w obgbie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalg uzysk& podane porej wymiary
geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204d]rowu przydranego w ksztalcie
trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp 1:1&akas¢ od 0,30
m do 1,20 m liczona jako #@ica poziomow dna i nszej kravedzi gornej rowu.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowéw i skarp rgle
wywiez¢ poza obgb pasa drogowego i rozplantotvay miejscu zaakceptowanym przez
Inzyniera.

Sposo6b zniszczenia pozostafiopo usuntej roslinnosci powinien by zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniamizymiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.



6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowwskarp

Nalezy sprawdzt, czy szeroké& dna rowu oraz pochylenie jego skagmzgodne z
dokumentagj projektova. Przyjmuje s, ze pomiary sprawdzagge zostam wykonane w
jednym, wskazanym przezAyniera, miejscu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoine”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagyrojektowg, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotysze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— 0czyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikecjiniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoafoty ziemne



